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Copyright © 2025 Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd. All rights reserved.

No organization or individual shall imitate, copy, transcribe or translate the contents of this user guide, in part or in full,
without the express written consent of Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd., or distribute this user guide for profit in any way
(electronically or via photocopying, recording, etc.). The product specifications and information provided in this user guide
are for reference only and are subject to change without further notice. Unless otherwise specified, this user guide is only

intended as instructions for use, and no representation shall be deemed as a warranty of any kind.
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1. Safety Instructions

1.1 Instructions for Electricity Usage

Use non-original chargers to charge the robot is stictly forbidden. If a charger is found to be damaged, please replace it
promptly.

Please fully charge the battery to 100% before first use.

To ensure the efficiency and lifespan of the robot's battery, please keep the battery level above 10% at all times.

When the battery level is below 10%, the robot is in a low battery state and needs to be charged as soon as possible.
When the battery level is below 2%, the robot enters battery protection mode and will not be able to perform tasks until
itis charged again.

If the robot is not used for a long time, please switch the power key to the "off" position.

If the robot has been idle for a long time before being used again, please fully charge it before using.

1.2 Instructions for Use

This product is a wheeled automatic cleaning robot, use only on flat surfaces. Please do not use on rough or unpaved
surfaces.

Please avoid exposure to sunlight.

Do not use the machine for cleaning tasks in rainy, snowy or extreme weather conditions.

If the robot accidentally enters the wrong position due to obstructions or other factors, please pause the task promptly
and push it back to the correct route before resuming the task.

Do not drag the robot during operation. If you need to push or move the robot, please tap the screen to pause it first.
Do not push the robot in reverse while it is powered on.

Do not cover the robot's sensors as it may cause abnormal movement or loss of positioning.

Do not slap or forcefully press the screen as it may damage the device.

Do not place any objects on the robot, and do not place open flames or cooking utensils. It should not carry any
flammable solids, gases, or liquids.

Do not make temporary adjustments while the robot is in motion. All operations should be conducted after tapping the
screen to pause the robot.

Do not perform cleaning or maintenance work while the robot is powered on.

Before use, please ensure that all cables and wires on the floor are properly stored to avoid dragging during the robot's
operation.

To ensure safety, please make sure the robot operates at a speed of 1.2m/s(3.94ft/s) or below.

The robot has blind spots in its automatic obstacle avoidance system. It is strictly forbidden to suddenly obstruct the
robot while it is moving at high speed, as it may cause safety accidents.

When transporting the robot, please ensure that the trash bin is emptied. It is strictly prohibited to tilt the robot during
transportation, as it may damage the device.

1.3 Instructions for Environment

Do not use the robot or perform charging operations in high-temperature, high-pressure, or flammable and explosive
environments to avoid personal injury or damage to the equipment.

Do not treat the robot and its accessories as ordinary household waste. Please comply with local regulations for the
disposal of the robot and its accessories and support recycling initiatives.

This robot is suitable for use on flat surfaces. It is not recommended for use in environments with steps, steep slopes, or
overly crowded spaces.

It is not recommended to use the robot on heavily greasy surfaces or surfaces with standing water.

Remove any scattered power cords or debris on the floor that may trip or entangle the robot before use.

When using the product in scenarios with protrusions on the ground (such as door thresholds, floor sockets, etc.), please
make sure that the height of the protrusions is less than 20mm. If there is a speed bump, the height of the speed bump
must be less than 50mm.

The robot requires a passage width of more than 75cm (20.53in), and for long corridors, a width of more than 85
(33.46in) is optimal for smooth movement.

The maximum incline angle for the robot is 8° (in non-cleaning mode). To prevent the robot from sliding and potential
risks, avoid pausing the robot on slopes.

The robot is only suitable for cleaning on flat surfaces (in cleaning mode). Do not use the robot for cleaning operations
on visibly inclined slopes (> 3°).

Install fences or other protective barriers in areas where there is a risk of the robot falling off, such as near stair edges or
entrances to downhill slopes.
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2. Product Components

2.1 Introduction

The PUDU MT1 Max robot is a professional sweeping robot designed for complex, large-scale environments, supporting
autonomous charging. Its core advantage lies in its ability to meet the cleaning needs of a variety of hard surfaces,
primarily targeting complex scenarios such as airports, train stations, residential atriums, and parking garages. This
reduces costs and increases efficiency for customers while improving overall cleaning quality.

2.2 Packaging List

Main unit x 1, Charger x 1, Side brushes x 2, Rolling brush x 1, PUDU MT1 Max User Manual x 1, Certificate of Compliance x 1,
Positioning code x 1, Warning flagpole x 1, Heightened warning light x 1

2.3 Appearance and Components

Handle

Power Switch button

Emergency stop Switch

VSLAM camera

©0 00

LCD screen

Screen protector

3D LiDAR

water drop sensor

RGB camera
safety light
RGBD

RGB camera

Supplementary light

Charging electrode plate

RGBD

Charging port cover

Drive wheel

Universal wheel

09D IIO0009000000O

sweep side brush
@) Removable sweep rolling brush

@) Waste box sealing rubber

@ e rolling brush sealing
rubber

@B A Filter




2.4 Technical Specifications

Features Description

Model

MTBCO03

Operating voltage

DC 23v~29.2v

Power input

AC 100V ~ 240V, 50/60 Hz

Power output

Max. DC29.2V,20 A

Battery capacity 60 Ah
Charging time Approximately 3.5 hours
Runtime 5-10h

Cleaning Ability

Shreds of paper, wood chips, dust, etc.

Overall Weight

Approximately 85 kg

Approximately 187 Ib

Overall Dimensions

840 x 600 x 675 mm

33.07 x 23.62 x 26.57 in

Housing Material

PC+ABS

Screen specifications

10.1 inch LCD screen

Navigation method

3D Lidar+VSLAM

Cruise speed

0.2 m/s ~1.2 m/s (Adjustable)

0.66ft/s~3.94ft/s (Adjustable)

Cleaning Operation Noise

<75dB

Minimum Passage Width

75 cm

29.5in

Maximum Obstacle Height

20 mm or common car speed bumps

0.8in or common car speed bumps

below 50mm below 1.97 in
Maximum Slope Angle 8°
Maximum Gap Width 30 mm 1.18in

Cleaning Width
(including side brushes)

Approximately 70 cm

Approximately 27.6 in

Dustbag capacity

35L

7.95 gal

Operating system

Android

Communication Network

Support 4G, Wi-Fi, Bluetooth , Lora or 2.4G (optional)

Mobile App

Supported

Operation mode

Manual/AUTO

Auto Charging Feature

Supported (requires optional charging dock)

Operating Environment

Temperature: -10°C ~45°C;
Humidity: < 90% RH

Temperature: 14°F ~113°F;
Humidity: < 90% RH

Charging environment

Temperature: 0°C ~40°C;
Humidity: < 90% RH

Temperature: 32°F ~104°F;
Humidity: < 90% RH

Storage environment

Temperature: -20°C ~ 70°C;
Humidity: < 90% RH

Temperature: -4°F ~ 158°F;
Humidity: < 90% RH

Working altitude

<2000 m

<6561.7 ft

Suitable Ground Types

Polished concrete, epoxy resin, rubber, regular brick, ceramic tiles, etc.

Protection Level

1P54

(* The battery life of each cleaning mode is calculated based on the standard gear setting, with the battery starting at

100% and ending at 10%.)
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3. Using the Praduct

3.1 Instructions for Buttons

Power On:

Press and hold the power button for approximately 6 seconds, and the bottom LED light strip will appear in blue.
Power Off:

Press and hold the power button for approximately 12 seconds till the screen goes off, indicating that the robot is
successfully powered off.

Pause:

Tap on the screen to pause the working robot. Tap again to resume operation.

Emergency Stop:

In case of an emergency, press the emergency stop switch to stop a working robot. Rotate the emergency stop switch
clockwise, and resume the operation according to the screen tips.

Caution: A

Before starting an automatic cleaning task, make sure the robot is powered on and placed below or in front of the
visual marker (depending on the position of the marker) for successful positioning at the startup location.

3.2 Instructions for Handle

When you need to push the robot, raise the handle. When the robot is idle or working automatically, lower the handle.

When you need to interact with the screen, there are two options: you can either open the screen protector and directly
interact with the screen, or detach the screen from the robot and operate it either by holding it in your hands or by
attaching it to the handle.

*The robot handle and the screen are designed to be detachable.
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4. Maintenance and Care

1. Start failure: Check the battery level. Charge the battery if it is exhausted.

2. Unable to clean garbage:
a). The dustbin is full. Remove the dustbin and clean it up before restaring the robot.
b). Check the brush. If it is severely worn, replace it with a new brush assembly.

Maintainence Components

Maintenance Components ‘ Check Frequency ‘ Maintenance Method

Drive Wheels and Casters Weekly Use a clean cloth to clean the surface

Vision Sensors and Laser Weekly Use a soft, dry cloth or lens cleaning product for
Radar cleaning

Dustbin Half a month Clean the remaining garbage inside the dustbin. If

necessary, rinse with water and make sure it is
completely dry before reinstallation

Air Filter Half a month Please operate automatic dust removal, or
remove the air filter to clean it

5. After-sales Service

Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd provides free warranty service within the effective warranty period (the warranty
period may vary for different components). The fees incurred by the after-sales service will be covered by Pudu. Beyond the
warranty period or in any circumstances not covered by the free warranty, a certain fee will be charged according to the
normal price. Please call the after-sales hotline for detailed after-sales service policy and repair services. The policy can also
be found in PUDU MT1 Vac Operation Guide.

Email: techservice@pudutech.com
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6. Compliance Information

6.1 Disposal and recycling information

)74

|

The Waste Electrical and Electronic Equipment (WEEE) Directive aims to minimize the impact of electrical and electronic
goods on the environment, by increasing re-use and recycling and by reducing the amount of WEEE going to landfill. The
symbol on this product or its packaging signifies that this product must be disposed separately from ordinary household
wastes at its end of life. Be aware that this is your responsibility to dispose of electronic equipment at recycling centers in
order to conserve natural resources. Each country should have its collection centers for electrical and electronic equipment
recycling. For information about your recycling drop off area, please contact your related electrical and electronic
equipment waste management authority, your local city office, or your household waste disposal service.

):4

Before placing electrical and electronic equipment (EEE) in the waste collection stream or in waste collection facilities,
the end user of equipment containing batteries and/or accumulators must remove those batteries and accumulators for
separate collection.

6.2 Federal Communications Commission compliance statement

The following information applies to Pudu Robotics.

This equipment has been tested and found to comply with the limits for a Class B digital device, pursuant to part 15 of
the FCC Rules. These limits are designed to provide reasonable protection against harmful interference in a residential
installation. This equipment generates, uses and can radiate radio frequency energy and, if not installed and used

in accordance with the instructions, may cause harmful interference to radio communications. However, there is no
guarantee that interference will not occur in a particular installation. If this equipment does cause harmful interference to
radio or television reception, which can be determined by turning the equipment off and on, the user is encouraged to try
to correct the interference by one or more of the following measures:

+ Reorient or relocate the receiving antenna.

+ Increase the separation between the equipment and receiver.

+ Connect the equipment into an outlet on a circuit different from that to which the receiver is connected.

+ Consult the dealer or an experienced radio/TV technician for help.

This device complies with Part 15 of the FCC rules. Operation is subject to the following two conditions:

+ This device may not cause harmful interference.

+ This device must accept any interference received, including interference that may cause undesired operation.

6.3 Industry Canada compliance statement

This device complies with Industry Canada licence-exempt RSS standard(s). Operation is subject to the following two

conditions:

+ This device may not cause interference.

+ This device must accept any interference, including interference that may cause undesired operation of the device.

L'émetteur/récepteur exempt de licence contenu dans le présent appareil est conforme aux CNR d'Innovation, Sciences et

Développement économique Canada applicables aux appareils radio exempts de licence. L'exploitation est autorisée aux

deux conditions suivantes :

+ Lappareil ne doit pas produire de brouillage;

+ L'appareil doit accepter tout brouillage radioélectrique subi, méme si le brouillage est susceptible d'en compromettre le
fonctionnement.
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2.4 FARRUE

i BiAA

ICES MTBCO3

TEeRE DC 23V~29.2V

BRI AC 100V ~ 240V, 50/60 Hz

B R &A: DC29.2V, 20A

AR 60 Ah

FEERAYE] #3.5h

ESniE 5-10 h

EEREN REERE. BREESHIR

BHES #9385 kg

BHNRS 840 x 600 x 675 mm

BHINTMER PC+ABS

REHIE 10.1 < LCD B

SMAR 3D FAEAMAERMEEMS R
WAUEE 02m/s~12m/s (FIAT)
AEEIELIRE <75dB

B/ ESEE 75 cm

RAMESE 20 mm 5% 50 mm LUT & TS5 R
RANCKfAE 8°

RAPETEE 30 mm

EERE (S1R)) #970cm

hWRERE £4935L

BIERR Android

BIEME S2#5 4G, Wi-Fi. BEZH@E(E. Lora 8 2.4G (%3%)
FHIHAPP B3]

(325 FapE. RN

EEEE] 45 (BAECTEERM)

TR (RE78H) JBE: -10°C~45°C; SR < 90% RH
FEEBIFIR SRR 0°C~40°C; J2E: < 90%RH
EFIRR JBE: -20°C~70°C; J2E: < 90% RH
TR <2000 m

EFAME MIACRH. FEMAE. KRR, MBEA. BRFEAME
[Uatia=—2"d 1P54

(* BBEEEXSEMAEAEIRERGL, BEM 100%->10% KREFIHEFRS. )
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2.4 #fitEk

S EA

HRBE MTBCO3

HESE DC 23V~29.2V

BRAS AC 100 V ~ 240 V. 50/60 Hz
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AEEE #7185 kg

AES A X 840 x 600 x 675 mm
FENTD U IHA PC+ABS

F1 AT LA 1014 > FLCD/ARIL

FEF—>a3>AR

3D LIiDARE 73R R ORARIGIA R
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Copyright © 2025 Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd. Alle Rechte vorbehalten.

Keine Organisation oder Einzelperson darf den Inhalt dieses Benutzerhandbuchs teilweise oder vollstdndig ohne die
ausdrickliche schriftliche Zustimmung von Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd. kopieren, transkribieren oder libersetzen
oder dieses Benutzerhandbuch zu kommerziellen Zwecken auf beliebige Weise verteilen (elektronisch oder durch
Fotokopieren, Aufzeichnen usw.). Die in diesem Benutzerhandbuch bereitgestellten technischen Daten und Angaben zum
Produkt dienen nur als Referenz und kdnnen ohne vorherige Ankiindigung gedndert werden. Falls nicht anders angegeben,
ist dieses Benutzerhandbuch nur als Orientierungshilfe gedacht und die darin enthaltenen Darstellungen sind nicht als
Gewabhrleistung irgendwelcher Art aufzufassen.
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1. Sicherheitsanweisungen
1.1 Elektrizitat

Die Verwendung von nicht-originalen Ladegeraten zum Aufladen des Roboters ist strengstens verboten. Wenn das
Ladegerat einen Fehler aufweist, tauschen Sie es bitte sobald wie méglich aus.

Bitte laden Sie den Akku vor dem ersten Gebrauch auf 100 % auf.

Um die Effizienz und die Lebensdauer des Roboterakkus zu gewahrleisten, halten Sie den Akkuladestand bitte stets Gber
10 %.

Wenn der Akkuladestand unter 10 % fallt, sollte die Batterie so schnell wie méglich aufgeladen werden.

Wenn der Akkuladestand unter 2 % fallt, wechselt der Roboter in den Akkuschutzmodus und kann keine Aufgaben
ausfuhren, bis er wieder aufgeladen wird.

Wenn Sie den Roboter ldngere Zeit nicht benutzen, schalten Sie den Startschlssel bitte in die Position ,Aus".

Wenn der Roboter langere Zeit nicht benutzt wurde, laden Sie ihn bitte vor der erneuten Verwendung vollstandig auf.

1.2 Gebrauchshinweise

Dieses Produkt ist ein automatischer Reinigungsroboter auf Radern und darf nur auf ebenen Flachen verwendet werden.
Bitte nicht auf rauen oder unbefestigten Oberfldchen verwenden.

Bitte vermeiden Sie direkte Sonneneinstrahlung.

Verwenden Sie das Gerat nicht fur Reinigungsaufgaben bei regnerischen, schneereichen oder extremen
Wetterbedingungen.

Wenn der Roboter wegen eines Hindernisses vom Kurs abkommt, unterbrechen Sie seine Aufgabe und schieben Sie ihn
auf die richtige Position, von der aus er seine Arbeit fortsetzen kann.

Bei laufendem Betrieb darf der Roboter nicht gezogen werden. Falls Sie ihn schieben oder versetzen mussen, tippen Sie
zundchst auf den Bildschirm, um ihn zu pausieren.

Den Roboter nicht nach hinten schieben, wenn er eingeschaltet ist.

Bedecken Sie nicht die Sensoren des Roboters, da dies zu abnormalen Bewegungen oder verlorener Ortung fihren kann.
Schlagen Sie nicht auf den Bildschirm und driicken Sie nicht zu kraftig darauf, da dies das Gerat beschadigen kann.
Stellen Sie keine Gegenstande auf den Roboter und platzieren Sie keine offenen Flammen oder Kochutensilien darauf. Er
sollte keine brennbaren Feststoffe, Gase oder FlUssigkeiten transportieren.

Nehmen Sie keine voriibergehenden Anpassungen vor, wéhrend der Roboter in Bewegung ist. Alle Bedienvorgénge
sollten erst durchgefiihrt werden, nachdem der Roboter durch Tippen auf den Bildschirm pausiert wurde.

Fuhren Sie keine Reinigungs- oder Wartungsarbeiten durch, wéhrend der Roboter eingeschaltet ist.

Stellen Sie vor der Verwendung sicher, dass alle Kabel und Leitungen auf dem Boden ordnungsgemal verstaut sind, um
ein Mitziehen wahrend des Roboterbetriebs zu vermeiden.

Um die Sicherheit zu gewahrleisten, stellen Sie bitte sicher, dass der Roboter mit einer Geschwindigkeit von 1,2 m/s oder
darunter betrieben wird.

Der Roboter hat tote Winkel in seinem automatischen Hinderniserkennungssystem. Es ist aus Sicherheitsgriinden
strengstens verboten, den Roboter plétzlich zu behindern, wahrend er sich mit hoher Geschwindigkeit bewegt, da dies
Unfalle verursachen kann.

Achten Sie vor einem Transport des Roboters darauf, dass der Staubbehalter entleert wird. Es ist strengstens verboten,
den Roboter wahrend des Transports zu kippen, da dies zu Schaden am Gerat fiihren kann.

1.3 Umgebungsbedingungen

Verwenden Sie den Roboter nicht und fiihren Sie keine Ladevorgange in Umgebungen mit hohen Temperaturen, hohem
Druck oder in entflammbaren und explosiven Umgebungen durch, um Personenschaden oder Beschadigungen am
Gerat zu vermeiden.

Entsorgen Sie den Roboter und dessen Zubehor nicht tiber den gewdhnlichen Hausmldill. Bitte halten Sie die lokalen
Richtlinien zur Entsorgung des Roboters und dessen Zubehérteilen ein und unterstltzen Sie das Recycling.

Der Roboter ist fir den Einsatz auf ebenem Flachen geeignet. Die Verwendung in Umgebungen mit Stufen, steilen
Abhéangen oder uberfillten Rdumen wird nicht empfohlen.

Es wird nicht empfohlen, den Roboter auf stark fettigem Boden oder bei offensichtlichen Pfiitzen fahren zu lassen.
Entfernen Sie vor der Verwendung alle herumliegenden Stromkabel oder Gegenstande vom Boden, in denen der
Roboter sich verfangen kénnte.

Wenn Sie das Produkt an Einsatzorten mit Erhebungen auf dem Boden verwenden (wie TUrschwellen, Bodensteckdosen
usw.), stellen Sie bitte sicher, dass die Hohe der Erhebungen weniger als 20 mm betragt. Wenn es eine Bodenschwelle
gibt, muss die Hohe der Bodenschwelle weniger als 50 mm betragen.

Der Roboter benétigt eine Durchgangsbreite von mehr als 75 cm, und flr lange Korridore ist eine Breite von mehr als
85 cm fir eine reibungslose Bewegung optimal.

+ Der maximale Neigungswinkel fiir den Roboter betragt 8° (nicht im Reinigungsmodus). Um ein Abrutschen des Roboters
und potenzielle Risiken zu vermeiden, pausieren Sie den Roboter nicht auf Geféllen.

Der Roboter ist nur fur die Reinigung auf ebenen Flachen geeignet (im Reinigungsmodus). Verwenden Sie den Roboter
nicht fir Reinigungsarbeiten auf sichtbar geneigten Gefallen (> 3°).

Installieren Sie Zaune oder andere Schutzbarrieren in Bereichen, in denen die Gefahr besteht, dass der Roboter absttirzt,
wie z. B. in der Nahe von Treppenkanten oder Eingdngen zu abfallendem Gelande.
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2. Produktbestandteile

2.1 Einfihrung

Der PUDU MT1 Max Roboter ist ein professioneller Kehrroboter, der fiir komplexe Umgebungen im groRen MaBstab
konzipiert ist und autonomes Laden unterstitzt. Sein Kernvorteil liegt in der Fahigkeit, den Reinigungsbedarf einer Vielzahl
von Hartflachen zu erfiillen, wobei er hauptsachlich auf komplexe Einsatzbereiche wie Flughafen, Bahnhofe, Wohnatrien
und Parkgaragen abzielt. Dies reduziert die Kosten und erhéht die Effizienz fir Kunden bei gleichzeitiger Verbesserung der
Gesamtreinigungsqualitat.

2.2 Packliste

1 x Haupteinheit, 1 x Ladegerat, 2 x Seitenbursten, 1 x Rollbirste, 1 x PUDU MT1 Max Benutzerhandbuch,
1 x Konformitatszertifikat, 1 x Ortungscode, 1 x Warnfahnenmast, 1 x Erhohte Warnleuchte

2.3 Aussehen und Bestandteile

Griff

Netztaste

Notausschalter

VSLAM-Kamera

LCD-Bildschirm

Displayschutz

3D-LiDAR

@ wassertropfensensor
e RGB-Kamera
Sicherheitsleuchte
RGBD

RGB-Kamera

Zusatzlicht

Elektrodenladeplatte

RGBD

Ladeanschlussabdeckung

Antriebsrad
Universalrad
Kehrseitenbiirste

Abnehmbare Kehr-Rollbiirste

Dichtungsgummi fir die
Abfallbox
Dichtungsgummi fir die
Kehrrollbirste

Luftfilter

CESECESNCNC NG NN X NN NN



2.4 Technische Daten

Merkmale Beschreibung

Modell

MTBCO3

Betriebsspannung

DC23V~29,2V

Eingangsspannung

AC 100V ~240V, 50/60 Hz

Ausgangsspannung des

Max. DC29,2V; 20 A

Ladegerates

Akkukapazitat 60 Ah

Aufladezeit Ungefahr 3.5 Stunden
Laufzeit 5 bis 10 Std.

Reinigungsleistung

Papierfetzen, Holzspane, Staub usw.

Gesamtgewicht

Ca.85kg

Gesamtabmessungen

840 x 600 x 675 mm

Gehéausematerial

PC+ABS

Bildschirmdaten

LCD-Bildschirm 10,1 Zoll

Navigationsmethode

3D Lidar+VSLAM

Rundfahrtgeschwindigkeit

0,2 m/s bis 1,2 m/s (einstellbar)

Betriebsgerausch bei der
Reinigung

<75dB

Minimale Durchgangsbreite

75 cm

Maximale Hindernishéhe

20 mm oder Ubliche Bodenschwellen unter 50 mm

Grofter Steigungswinkel

ge

Maximale Spaltbreite

30 mm

Reinigungsbreite
(mit Seitenburste)

Ungefahr 70 cm

Staubbeutelkapazitat

351

Betriebssystem

Android

Kommunikationsnetzwerk

Unterstitzt 4G, WLAN, Bluetooth, Lora oder 2,4G (optional)

Mobil-App

Unterstutzt

Betriebsmodus

Manuell/Auto

Automatische Aufladen

Unterstitzt (erfordert optionale Ladestation)

Betriebsumgebung

Temperatur: -10 °C bis 45 °C; Luftfeuchtigkeit: < 90 % RH

Ladeumgebung Temperatur: 0 °C bis 40 °C; Luftfeuchtigkeit: < 90 % RH
Lagerumgebung Temperatur: -20 °C bis 70 °C; Luftfeuchtigkeit: < 90 % RH
Betriebshéhe <2000 m

Geeignete Bodenarten

Polierter Beton, Epoxidharz, Gummi, normale Ziegel, Keramikfliesen usw.

Schutzart

P54

(* Die Akkulaufzeit jedes Reinigungsmodus wird auf Grundlage der Standard-Getriebeeinstellung berechnet, wobei der

Akku bei 100 % beginnt und bei 10 % endet.)
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3. Produktverwendung

3.1 Anweisungen fur Tasten

Einschalten:

Halten Sie die Netztaste etwa 6 Sekunden lang gedrickt, bis die untere LED-Leuchtleiste blau wird.

Ausschalten:

Halten Sie den Netztaste etwa 12 Sekunden lang gedrickt, bis der Bildschirm erlischt und damit angibt, dass der Roboter
erfolgreich heruntergefahren wurde.

Anhalten:

Tippen Sie auf den Bildschirm, um einen verfahrenden Roboter anzuhalten. Tippen Sie erneut an, wird der Betrieb
fortgesetzt.

Nothalt:

Driicken Sie im Notfall den Notausschalter, um einen in Betrieb befindlichen Roboter anzuhalten. Drehen Sie den
Notausschalter im Uhrzeigersinn, und der Vorgang wird gemaR den Bildschirmhinweisen fortgesetzt.

Vorsicht: A

Vor dem Beginn einer automatischen Reinigungsaufgabe mussen Sie sich vergewissern, dass der Roboter
eingeschaltet und unterhalb oder vor der optischen Markierung platziert ist (abhangig von der Position der
Markierung), um eine erfolgreiche Positionierung am Startpunkt sicherzustellen.

3.2 Griff

Wenn Sie den Roboter schieben mussen, heben Sie den Griff an. Wenn sich der Roboter im Ruhezustand befindet oder im
Automatikmodus arbeitet, senken Sie den Griff ab.

Wenn Sie mit dem Bildschirm interagieren missen, haben Sie zwei Méglichkeiten: Sie kdnnen entweder den
Bildschirmschutz 6ffnen und direkt mit dem Bildschirm interagieren oder den Bildschirm vom Roboter abnehmen und ihn
bedienen, indem Sie ihn entweder in den Handen halten oder am Griff befestigen.

* Der Robotergriff und der Bildschirm sind abnehmbar.
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4. Wartung und Pflege

1. Fehler beim Starten: Priifen Sie den Akkuladestand. Laden Sie den Akku, wenn er entladen ist.

2. Mill kann nicht entfernt werden:
a). Der Staubbehalter ist voll. Entnehmen Sie den Staubbehalter und reinigen Sie ihn vor dem Neustart des Roboters.
b). Prifen Sie die Blrste. Wenn sie starke Anzeichen von VerschleiR aufweist, ersetzen Sie sie durch eine neue
Burstenbaugruppe.

Wartungskomponenten

Wartungsbestandteile ‘ Prufhaufigkeit ‘ Wartungsverfahren

Antriebsrader und Wéchentlich Verwenden Sie ein sauberes Tuch zur Reinigung

Lenkrollen der Oberflache

Visuelle Sensoren und Wéchentlich Benutzen Sie zur Reinigung ein sauberes,

Laserradar trockenes Tuch oder einen sonstigen
Linsenreiniger.

Staubbehalter Ein halber Monat Reinigen Sie den verbleibenden Mdll im
Staubbehdlter. Falls erforderlich, mit Wasser
abspulen und sicherstellen, dass er vor dem
Wiedereinbau vollstandig trocken ist.

Luftfilter Ein halber Monat Bitte aktivieren Sie die automatische
Staubentfernung oder entfernen Sie den
Luftfilter, um ihn zu reinigen

5. Kundendienst

Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd. bietet einen kostenlosen Garantiedienst innerhalb der geltenden Garantiezeit (diese
kann bei verschiedenen Bestandteilen variieren). Die fur den Kundendienst anfallenden Geblhren werden von Pudu
Ubernommen. AuRerhalb der Garantiezeit oder unter Umstanden, die nicht durch die kostenlose Garantie abgedeckt
sind, ist eine reguldre Gebuhr zu entrichten. Ndheres zur Servicerichtlinie und zu den Reparaturleistungen erfahren

Sie bei einem Anruf bei der Kundendienst-Hotline. Die Richtlinie kann auch in der PUDU MT1 Vac-Bedienungsanleitung
nachgelesen werden.

E-Mail: techservice@pudutech.com
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6. Angaben zur Richtlinienerfiilllung

6.1 Informationen iiber Entsorgung und Recycling

)74

|

Die Richtlinie Gber Elektro- und Elektronik-Altgerate (WEEE) zielt darauf ab, Umwelteinflisse durch Elektro- und
Elektronikgerate zu minimieren, indem Wiederverwendung und Recycling erhoht und Deponieabfall verringert werden.
Das Symbol auf diesem Produkt oder seiner Verpackung bedeutet, dass es nach seiner Nutzungszeit getrennt vom
normalen Hausmull entsorgt werden sollte. Es liegt in Ihrer Verantwortung, Elektronikgerate in Recycling-Zentren zu
entsorgen, um die natlrlichen Ressourcen zu schonen. Jedes Land sollte seine eigenen Sammelstellen fir das Recycling
von elektrischen und elektronischen Geraten haben. Wo Sie Elektro- und Elektronikgerédte abgeben konnen, erfahren Sie
vom zustandigen Amt, der Stadtverwaltung oder dem Entsorgungsdienst.

):4

Vor dem Einbringen von Elektro- und Elektronikgeraten in die Abfallsammlung oder in Abfallsammelstellen sollten
Batterien und Akkus zur getrennten Sammlung entfernt werden.

6.2 FCC-Konformitatserklarung

Die folgenden Informationen treffen auf Pudu Robotics zu.

Dieses Gerat wurde getestet und entspricht den Grenzwerten fir ein digitales Gerat der Klasse B gemaR Teil 15 der

FCC-Bestimmungen. Diese Grenzen sollen einen angemessenen Schutz gegen Funkstérungen in einer Wohnanlage

ermoglichen. Dieses Gerat generiert, nutzt Hochfrequenzenergie und kann Hochfrequenzenergie abstrahlen und bei

nicht anweisungsgemaRem Aufbau und Betrieb Funkstérungen verursachen. Es besteht jedoch keine Garantie, dass in

einer gegebenen Installation keine Stérungen auftreten. Wenn dieser Roboter Radio- oder Fernsehempfangsstérungen

verursacht, was durch Aus- und Einschalten festgestellt werden kann, sollten Sie Abhilfe durch mindestens eine der

folgenden MaRnahmen zu schaffen versuchen:

+ Richten Sie die Empfangsantenne neu aus, oder stellen Sie sie an einem anderen Ort auf.

+ VergroRRern Sie den Abstand zwischen Gerat und Empfanger.

+ SchlieBen Sie das Gerat an eine Steckdose an, die nicht von demselben Stromkreis wie die Steckdose des Empfangers
versorgt wird.

+ Wenden Sie sich an den Handler oder an erfahrenen Radio-/Fernsehtechniker.

Dieses Geréat entspricht den Bestimmungen von Abschnitt 15 der Richtlinien der amerikanischen Bundesbehérde fir das

Fernmeldewesen FCC (Federal Communications Commission). Fir den Betrieb gelten die folgenden zwei Bedingungen:

+ Dieses Gerat darf keine schadlichen Stérungen verursachen.

+ Dieses Gerat muss empfangene Storsignale tolerieren kdnnen. Hierzu gehéren auch Interferenzen, die zu nicht
gewtinschten Funktionen fihren kénnen.

6.3 Konformitatserklarung Industry Canada

Dieses Gerat entspricht den lizenzfreien RSS-Standards gemaR Industry Canada. Fur den Betrieb gelten die folgenden zwei

Bedingungen:

+ Dieses Gerat darf keine Interferenzen erzeugen.

+ Dieses Gerat muss Interferenzen verkraften konnen einschlieBlich Interferenzen, die zu Fehlern im Betrieb fiihren
kénnen.

L'émetteur/récepteur exempt de licence contenu dans le présent appareil est conforme aux CNR d'Innovation, Sciences et

Développement économique Canada applicables aux appareils radio exempts de licence. Lexploitation est autorisée aux

deux conditions suivantes :

+ L'appareil ne doit pas produire de brouillage;

+ L'appareil doit accepter tout brouillage radioélectrique subi, méme si le brouillage est susceptible d'en compromettre le
fonctionnement.
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Copyright © 2025 Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd. Tous droits réservés.

Aucune entreprise ou aucune personne ne doit imiter, copier, transcrire ou traduire le contenu de ce guide d'utilisation, que
ce soit en partie ou dans sa totalité, sans le consentement écrit exprés de Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd. Ce guide
d'utilisation ne doit en outre en aucun cas étre distribué par quelque moyen que ce soit (électronique, photocopie,
enregistrement, etc.) dans le but de réaliser des profits. Les informations et caractéristiques de produits fournies dans le
présent guide d'utilisation ne le sont qu‘a titre de référence et sont susceptibles d’étre modifiées sans préavis. Sauf indication
contraire, ce guide d'utilisation a uniquement pour objectif de fournir des instructions dutilisation et aucune déclaration ne

peut étre considérée comme constituant une garantie de quelque nature que ce soit.
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1. Consignes de sécurité

1.1 Instructions relatives a la consommation d'électricité

Lutilisation de chargeurs non originaux pour charger le robot est strictement interdite. Si le chargeur est endommagé,
veuillez le remplacer dés que possible.

Veuillez recharger la batterie a 100 % avant la premiere utilisation.

Pour garantir l'efficacité et la durée de vie de la batterie du robot, veuillez maintenir le niveau de batterie au-dessus de
10 % a tout moment.

Lorsque le niveau de la batterie est inférieur a 10 %, le robot est a I'état Batterie faible et doit étre rechargé dés que
possible.

Lorsque le niveau de batterie est inférieur a 2 %, le robot entre en mode de protection de batterie et ne pourra pas
effectuer de taches jusqu'a ce qu'il soit rechargé.

Si vous prévoyez de ne pas utiliser le robot pendant longtemps, veuillez régler 'interrupteur a clé d'alimentation sur la
position « Arrét ».

Si le robot est resté inactif pendant une longue période avant d’étre utilisé a nouveau, veuillez le charger complétement
avant utilisation.

1.2 Instructions d’utilisation

Ce produit est un robot de nettoyage automatique a roues, a utiliser uniquement sur des surfaces planes. Veuillez ne pas
I'utiliser sur des surfaces rugueuses ou non pavées.

Veuillez éviter I'exposition a la lumiére du soleil.

Nutilisez pas la machine pour des taches de nettoyage par temps pluvieux, neigeux ou dans des conditions
météorologiques extrémes.

Si le robot se met accidentellement dans une mauvaise position en raison d'obstacles ou d'autres facteurs, veuillez
interrompre rapidement la tache et le repousser sur le bon itinéraire avant de reprendre la tache.

Ne tirez pas le robot durant son fonctionnement. Si vous avez besoin de pousser ou de déplacer le robot, appuyez
d'abord sur I'écran pour le mettre en pause.

Ne poussez pas le robot dans le sens opposé lorsqu'il est en marche.

Ne couvrez pas les capteurs du robot car cela pourrait provoquer des mouvements anormaux ou une perte de
positionnement.

Ne frappez pas ou n'appuyez pas avec force sur I'écran car cela pourrait endommager l'appareil.

Ne placez aucun objet sur le robot, et n'y placez pas de flammes nues ou d'ustensiles de cuisine. Il ne doit pas transporter
de solides, gaz ou liquides inflammables.

Neffectuez pas d'ajustements temporaires pendant que le robot est en mouvement. Toutes les opérations doivent étre
effectuées apres avoir touché I'écran pour mettre le robot en pause.

N'effectuez pas de travaux de nettoyage ou d'entretien lorsque le robot est sous tension.

Avant utilisation, veuillez vous assurer que tous les cables et fils au sol sont correctement rangés pour éviter qu'ils ne
soient trainés pendant le fonctionnement du robot.

Pour garantir la sécurité, veuillez vous assurer que le robot fonctionne a une vitesse de 1,2 m/s (3,94 pi/s) ou inférieure.
Le robot présente des angles morts dans son systéme d'évitement automatique d'obstacles. Il est strictement interdit
d'obstruer soudainement le robot lorsqu'il se déplace a grande vitesse, car cela peut provoquer des accidents de sécurité.
Lorsque vous transportez le robot, veuillez vous assurer que le bac a poussiere a été vidé. Il est strictement interdit
d'incliner le robot pendant le transport, car cela pourrait endommager I'appareil.

1.3 Instructions relatives a I'environnement

N'utilisez pas le robot et n'effectuez pas d'opérations de charge dans des environnements a haute température, haute
pression, ou inflammables et explosifs pour éviter des blessures personnelles ou des dommages a 'équipement.

Ne traitez pas le robot et ses accessoires comme des déchets ménagers ordinaires. Veuillez respecter les
réglementations locales relatives a la mise au rebut du robot et de ses accessoires et apporter votre contribution aux
initiatives de recyclage.

Ce robot convient pour une utilisation sur des surfaces plates. Il n'est pas recommandé de l'utiliser dans des
environnements avec des marches, des pentes raides ou des espaces trop encombrés.

Il n'est pas recommandé d'utiliser le robot sur des surfaces trés grasses ou sur des surfaces présentant de l'eau
stagnante.

Retirez tous les cordons d'alimentation éparpillés ou débris sur le sol qui pourraient faire trébucher ou enchevétrer le
robot avant utilisation.

Lors de l'utilisation du produit dans des scénarios avec des saillies au sol (comme des seuils de porte, des prises de sol,
etc.), veuillez vous assurer que la hauteur des saillies est inférieure 8 20 mm. S'il y a un ralentisseur, la hauteur du
ralentisseur doit &tre inférieure a 50 mm.

Le robot nécessite une largeur de passage de plus de 75 cm (20,53 po), et pour les longs couloirs, une largeur de plus de
85 c¢m (33,46 po) est optimale pour un mouvement fluide.

L'angle d'inclinaison maximal pour le robot est de 8° (en mode non-nettoyage). Pour éviter que le robot ne glisse et les
risques potentiels, évitez de mettre le robot en pause sur des pentes.

Le robot est uniquement adapté au nettoyage sur des surfaces planes (en mode nettoyage). N'utilisez pas le robot pour
des opérations de nettoyage sur des pentes visiblement inclinées (> 3°).

Installez des barriéres ou autres protections dans les zones ou il existe un risque que le robot tombe, comme prés des
bords d'escaliers ou des entrées vers des pentes descendantes.
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2. Composants du produit

2.1 Introduction

Le robot PUDU MT1 Max est un robot de balayage professionnel congu pour des environnements complexes a grande
échelle, prenant en charge la recharge autonome. Son avantage principal réside dans sa capacité a répondre aux besoins
de nettoyage d'une variété de surfaces dures, ciblant principalement des scénarios complexes tels que les aéroports, les
gares, les atriums résidentiels et les parkings souterrains. Cela réduit les colts et augmente l'efficacité pour les clients tout
en améliorant la qualité globale du nettoyage.

2.2 Liste des articles fournis

Unité principale x 1, Chargeur x 1, Brosses latérales x 2, Brosse roulante x 1, Manuel d'utilisation PUDU MT1 Max x 1,
Certificat de conformité x 1, Code de positionnement x 1, Mat d'avertissement x 1, Voyant d'alerte supérieur x 1

2.3 Apparence et composants

° @ roignée

@ interrupteur Marche/Arrét

]
© souton darrét durgence
° o
) 4 A
° e @ caméravsiam
o ) e Ecran LCD
(-]
° D ° @ Protecteur d'écran
° @ LoAR3D
A i\ e capteur de gouttes deau

© camérarce

@ 1umiere de sécurite

m RGBD

Caméra RGB

Eclairage supplémentaire

Plaque & électrode de
rechargement

RGBD

Cache du port de rechargement

Roue motrice

Roulette universelle

Brosse latérale de balayage

Brosse roulante de balayage
amovible

OO

Joint en caoutchouc
détanchéité du bac a déchets

Joint en caoutchouc
détanchéité de la brosse

® @ ® ® ® roulante de balayage

® ritreaair



2.4 Caractéristiques techniques

Caractéristiques Description

Modele MTBCO3

Tension de fonctionnement 23a29,2VCC

Entrée d'alimentation 100 a 240 VCA, 50/60 Hz

Sortie d'alimentation Max. 29,2 VCC, 20 A

Capacité de la batterie 60 Ah
Durée de rechargement Environ 3.5 heures
Autonomie 5a10h

Capacité de nettoyage

Morceaux de papier, copeaux de bois, poussiére, etc.

Poids total Environ 85 kg

Environ 187 Ib

Dimensions globales 840 x 600 x 675 mm

33,07 x 23,62 x 26,57 pouces

Matériau du boitier PC+ABS

Caractéristiques de I'écran Ecran LCD de 10,1 pouces

Méthode de navigation LiDAR 3D+VSLAM

Vitesse de croisiere 0,2 a 1,2 m/s (réglable)

0,66 & 3,94 pi/s (réglable)

Bruit du fonctionnement lors du
nettoyage

<75dB

Largeur de passage minimale 75 cm

29,5 pouces

20 mm ou ralentisseurs automobiles

Hauteur maximale de l'obstacle . .
courants inférieurs a 50 mm

0,8 pouce ou ralentisseurs
automobiles courants inférieurs a
1,97 pouce

Angle maximal de montée 8°

Largeur maximale décart 30 mm

1,18 pouce

Largeur de nettoyage

L Environ 70 cm
(avec les brosses latérales)

Environ 27,6 pouces

Capacité du sac a poussiere 35L

7,95 gal

Systeme d'exploitation Android

Réseau de communication
2,4 GHz (en option)

Prise en charge de la 4G, du Wi-Fi, du Bluetooth, du protocole Lora ou du

Application mobile Prise en charge

Mode de fonctionnement Manuel/Automatique

Fonction de recharge
automatique

Pris en charge (nécessite une station de charge optionnelle)

Environnement de
fonctionnement

Température :-10 a 45 °C;
Humidité : < 90%d’ humidité relative

Température: 14a 113 °F;
Humidité : <90 %d’ humidité relative

Température: 0a 40 °C;

Environnement de charge . .
9 Humidité : < 90%d’ humidité relative

Température : 32 a 104 °F;
Humidité : <90 %d’ humidité relative

Température :-20a 70 °C;

Environnement de stockage , .
9 Humidité : < 90%d’ humidité relative

Température : -4 a 158 °F ;
Humidité : <90 % d” humidité relative

Altitude de fonctionnement <2000m

<6561,7 pi

Types de sols compatibles , K
céramique, etc.

Béton poli, en résine époxy, en caoutchouc, en brique ordinaire, en carreaux de

Niveau de protection 1P54

(* La durée de vie de la batterie pour chaque mode de nettoyage est calculée sur la base du réglage de vitesse standard et

avec un niveau de batterie commengant a 100 % et se terminant a 10 %.)
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3. Utilisation du produit

3.1 Instructions relatives aux boutons

Mise sous tension :

Appuyez sur l'interrupteur Marche/Arrét pendant environ 6 secondes et la bande LED du bas apparaitra en bleu.
Mise hors tension :

Appuyez sur l'interrupteur Marche/Arrét pendant environ 12 secondes jusqu'a ce que I'écran s'éteigne et indique ainsi
que le robot a été mis hors tension avec succes.

Pause:

Appuyez sur I'écran pour mettre en pause le robot en marche. Réappuyez pour que le robot se remette en marche.
Arrét d'urgence:

En cas d'urgence, appuyez sur le bouton d‘arrét d'urgence pour arréter le robot en marche. Tournez le bouton d‘arrét
d'urgence dans le sens horaire, puis reprenez l'opération en suivant les conseils a écran.

Attention : A

Avant de démarrer une tache de nettoyage automatique, assurez-vous que le robot est sous tension et placé sous
ou devant le repere visuel (selon la position du repére) pour que le positionnement au lieu de démarrage réussisse.

3.2 Instructions relatives a la poignée

Levez la poignée du robot lorsque vous devez le pousser. Baissez-la lorsqu'il est inactif ou fonctionne automatiquement.

Lorsque vous avez besoin d'interagir avec I'écran, deux options s'offrent a vous : vous pouvez soit ouvrir le protecteur d'écran
et interagir directement avec I'écran, soit détacher I'écran du robot et ['utiliser en le tenant dans vos mains, ou en le fixant a
la poignée.

* La poignée du robot et I'écran sont congus pour étre détachables.
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4. Maintenance et entretien

1. Echec de démarrage : vérifiez le niveau de la batterie. Rechargez la batterie si elle est épuisée.

2. Impossible de nettoyer pour éliminer les déchets :
a). Le bac a poussiere est plein. Retirez e bac & poussiére et nettoyez-le avant de redémarrer le robot.
b). Vérifiez |a brosse. Si elle est trés usée, remplacez-la par un nouvel ensemble brosse.

Composants de maintenance

Entretien des composants Fréquence de vérification Méthode d'entr

Roues motrices et roulettes Hebdomadaire Utilisez un chiffon propre pour nettoyer la surface
Capteurs de vision et radar Hebdomadaire Utilisez un chiffon doux sec ou du nettoyant pour
laser lentilles pour les nettoyer

Bac a poussiere Toutes les deux semaines Nettoyez les déchets restants a I'intérieur du bac

a poussiere. Si nécessaire, rincez a l'eau et
assurez-vous qu'il est compléetement sec avant la
réinstallation

Filtre a air Toutes les deux semaines Veuillez activer €limination automatique de la
poussiére ou retirer le filtre a air pour le nettoyer

5. Service aprés-vente

Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd. offre un service de garantie gratuit durant la période de garantie effective (la période
de garantie peut varier selon les différents composants). Les frais induits par le service aprés-vente seront couverts

par Pudu. Au-dela de la période de garantie ou dans toute circonstance non couverte par la garantie gratuite, des frais
spécifiques seront facturés selon le tarif normal. Veuillez appeler la hotline du service aprés-vente pour obtenir des détails
sur la politique de service aprés-vente et les services de réparation. Vous pouvez également trouver cette politique dans le
Guide d'utilisation de PUDU MT1 Vac.

E-mail : techservice@pudutech.com
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6. Informations sur la conformité
6.1 Informations sur la mise au rebut et le recyclage

)¢

|

La Directive sur les déchets déquipements électriques et électroniques (DEEE) vise a minimiser I'impact des produits
électriques et électroniques sur I'environnement en augmentant la réutilisation et le recyclage et en réduisant la quantité
de DEEE mis a la décharge. Le symbole figurant sur ce produit ou son emballage signifie que ce produit doit &tre mis au rebut
séparément des déchets ménagers ordinaires a sa fin de vie. Sachez qu'il est de votre responsabilité de vous débarrasser des
équipements électroniques dans des centres de recyclage afin de préserver les ressources naturelles. Chaque pays devrait
disposer de centres de collecte pour le recyclage des équipements électriques et électroniques. Pour obtenir des informations
sur votre zone de dép6t de recyclage, veuillez contacter l'autorité de gestion des déchets d'équipements électriques et
électroniques concernée, votre bureau municipal local ou votre service d'élimination des déchets ménagers.

)i4

Avant de déposer les équipements électriques et électroniques (EEE) dans le flux de collecte des déchets ou dans les
installations de collecte des déchets, I'utilisateur final des équipements contenant des batteries et/ou des accumulateurs
doit retirer ces batteries et/ou accumulateurs pour une collecte séparée.

6.2 Déclaration de conformité de la Commission fédérale des communications (FCC)

Les informations suivantes s'appliquent a Pudu Robotics.

Cet équipement a été testé et jugé conforme aux limites pour un appareil numérique de Classe B conformément a

la section 15 de la réglementation FCC. Ces limites sont congues pour offrir une protection raisonnable contre les

interférences nuisibles dans une installation résidentielle. Cet équipement génére, utilise et peut émettre une énergie de

fréquence radio et, s'il n'est pas installé et utilisé conformément aux instructions, il peut causer des interférences nuisibles

aux communications radio. Il nest cependant pas garanti qu'aucune interférence n'interviendra dans une installation

particuliére. Si cet équipement provoque des interférences nuisibles a la réception radio ou télévisuelle, ce qui peut étre

déterminé en éteignant puis en rallumant I'équipement, l'utilisateur est encouragé a remédier aux interférences a l'aide

d'une ou plusieurs des mesures suivantes :

« Enréorientant ou déplacant I'antenne de réception.

+ En augmentant la distance séparant 'équipement et le récepteur.

+ En branchant 'équipement a une prise faisant partie d'un circuit autre que celui auquel le récepteur est connecté.

+ En consultant votre distributeur ou un technicien expérimenté en radio/télévision pour obtenir de l'aide.

Cet appareil est conforme a la section 15 de la réglementation FCC. Son utilisation est soumise aux deux conditions

suivantes :

«+ Cet appareil ne doit pas causer d'interférences nuisibles.

+ Cet appareil doit tolérer toute interférence recue, y compris les interférences susceptibles d'entrainer un fonctionnement
indésirable.

6.3 Déclaration de conformité d’ Industrie Canada

Cet appareil est conforme a la ou aux normes d'exemption de licence RSS d'Industrie Canada. Son utilisation est soumise

aux deux conditions suivantes :

+ Cet appareil ne doit pas causer d'interférence.

« Cet appareil doit accepter toute interférence, notamment les interférences susceptibles d'entrainer un fonctionnement
indésirable.

L'émetteur/récepteur exempt de licence contenu dans le présent appareil est conforme aux CNR d'Innovation, Sciences et

Développement économique Canada applicables aux appareils radio exempts de licence. L'exploitation est autorisée aux

deux conditions suivantes :

« Lappareil ne doit pas produire de brouillage ;

« L'appareil doit accepter tout brouillage radioélectrique subi, méme si le brouillage est susceptible d’en compromettre le
fonctionnement.
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dal3iho upozornéni zménény. Pokud neni uvedeno jinak, tato uzivatelskd prirucka je zamyslena pouze jako pokyny k pouziti

a za&dné tvrzeni v ni uvedené se nesmi povazovat za zaruku jakéhokoli druhu.
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1. Bezpecnostni pokyny

1.1 Pokyny pro pouZivani elektfiny

Pouzivani neoriginalnich nabijecek k nabfjeni robota je prisné zakazano. Pokud zjistite, Ze je nabijecka poskozena,
okamzité ji vymérite.

PFed prvnim pouZitim nabijte baterii na 100 %.

K zajisténi ucinnosti a Zivotnosti baterie robota udrzujte Uroven nabiti baterie vzdy nad 10 %.

Kdy?Z je Uroven baterie pod 10 %, robot je ve stavu nizkého nabiti baterie a je tfeba ho co nejdfive nabit.

Kdyz je Uroven baterie pod 2 %, robot prejde do rezimu ochrany baterie a nebude moci vykonavat tkoly, dokud nebude
znovu nabit.

Pokud se robot dlouho nepouziv4, otocte vypinaci kli¢ do polohy ,vypnuto”.

Pokud se robot dlouho nepouZzival, pfed dal3im pouZitim ho pIné nabijte.

1.2 Pokyny k pouZi
Tento produkt je automaticky uklidovy robot s kolecky. PouZzivejte ho pouze na rovnych povrsich. NepouZzivejte ho na
hrubych nebo nezpevnénych povrsich.

Nevystavujte slune¢nimu zareni.

Nepouzivejte zafizeni pro tklidové tkoly v destivych, snéhovych nebo extrémnich povétrnostnich podminkach.

Pokud se robot nechténé dostane do nespravné pozice kvali pfekazkam nebo jinym faktordim, okamzité ukol pozastavte
a pred pokracovanim posurite robota na spravnou trasu.

Netahejte za robota béhem provozu. Pokud potfebujete robota potlacit nebo posunout, klepnutim na obrazovku ho
nejprve pozastavte.

KdyzZ je robot zapnuty, netlacte ho proti sméru.

Nezakryvejte senzory robota, miiZe to zptsobit abnormalni pohyb nebo ztratu orientace.

Nebouchejte do obrazovky ani na ni silné netlacte, protoZe to mdze zafizeni poskodit.

Nepokladejte na robota Zadné predméty ani otevieny ohen nebo kuchyriské nacini. Nesmi prepravovat zadné horlavé
pevné latky, plyny ani kapaliny.

Neprovadéjte docasné Upravy, kdyz je robot v pohybu. VSechny operace je tfeba provadét po klepnuti na obrazovku pro
pozastaveni robota.

Neprovadéjte cisténi nebo udrzbu, kdyz je robot zapnuty.

Pred pouZitim se ujistéte, Ze vSechny kabely a draty na podlaze jsou fadné uloZeny, aby se zabranilo jejich zachyceni
béhem provozu robota.

V zajmu zajisténi bezpecnosti zkontrolujte, Ze robot pracuje pfi rychlosti 1,2 m/s (3,94 stop/s) nebo nizsi.

Robot ma ve svém systému automatického vyhybani se prekazkam slepa mista. Je pfisné zakédzano nahle branit robotovi
v pohybu pFi vysoké rychlosti, protoZe to muze zplsobit nehody.

Pri prepravé robota zajistéte vyprazdnéni odpadkového ko3e. Je prisné zakazano béhem prepravy robota naklanét,
protoZe by mohlo dojit k poskozeni zafizeni.

1.3 Pokyny pro prostredi

+ Robota nepouZivejte ani nenabijejte v prostredi s vysokou teplotou, vysokym tlakem nebo v hoflavém a vybusném
prostredi, abyste predesli zranéni osob nebo poskozeni zafizeni.

+ Robota ani jeho prislusenstvi nelikvidujte jako obycejny domovni odpad. Dodrzujte mistni predpisy o likvidaci robota
a jeho pfislusenstvi a podporujte recyklaci.

+ Tento robot je vhodny pro pouziti na rovnych povrsich. Nedoporucuje se ho pouzivat v prostredich se schody, strmymi
svahy ani prostorech s pfili§ mnoha prekazkami.

+ Nedoporucuje se pouzivat robota na velmi kluzké podlaze ani povrsich se stojici vodou.

+ PFed pouZitim odstrarite z podlahy vSechny pohazené napéjeci kabely a necistoty, do kterych by se robot mohl zachytit

nebo zamotat.

+ PFi pouzivani produktu v prostredi s vystupky na zemi (jako jsou prahové liSty, podlahové zasuvky atd.) musi byt vySka
vystupkd mensi nez 20 mm. Pokud je pfitomen zpomalovaci prah, jeho vyska musi byt mensi nez 50 mm.

+ Robot vyZaduije 3itku priichodu vice neZ 75 cm (20,53 palce) a u dlouhych chodeb je pro plynuly pohyb optimaini Sitka
vice nez 85 cm (33,46 palce).

+ Maximalni Ghel sklonu pro robota je 8° (v rezimu bez cisténi). Abyste zabranili sklouznuti robota a potencidlnimu
nebezpeci, robota nepozastavujte na svazich.

+ Robot je vhodny pouze pro €isténi na rovnych povrsich (v reZimu ¢iSténi). NepouZivejte robota k ¢isténi na viditelné
naklonénych svazich (> 3°).

* V mistech, kde existuje riziko padu robota, jako je blizko okraju schod(i nebo vstupt na klesajici svahy, nainstalujte ploty
nebo jiné ochranné bariéry.
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2. Soucasti produktu

2.1 Uvod

Robot PUDU MT1 Max je profesionalni zametaci robot s podporou autonomniho nabijeni navrzeny do rozlehlych sloZitych
prostredi. Jeho hlavni vyhodou je schopnost plnit tklidové potieby pro riizné tvrdé povrchy. Zaméfuje se piredevsim

na komplexni scénére, jako jsou letiSté, nadrazi, obytné dvory a garaze. Tim se snizuji naklady a zvy3uje efektivita pro
zakazniky a soucasné se zlepSuje celkova kvalita cisténi.

2.2 Obsah baleni

Hlavni jednotka x1, nabijecka x1, bo¢ni kartace x2, rotacni kartac x1, uZivatelska prirucka PUDU MT1 Max x1, osvédceni
o shodé x1, polohovaci kéd x1, varovny stozar x1, zvySené varovné svétlo x1

2.3 Vzhled a komponenty

@ ~rukojer

@ Thatitko vypinate

Tlacitko nouzového zastaveni

Kamera VSLAM

LCD obrazovka

Chrani€ obrazovky

3D LiDAR

Senzor kapek vody
RGB kamera
Bezpe&nostni svétlo
RGBD

RGB kamera

Dopliikové svétlo

Nabijeci deska elektrody

RGBD

Kryt nabijeciho portu

Hnaci kolecko

Univerzalni kole¢ko

090D AANO000090000

Boéni kartaé
@) odnimatelny rotatni kartat

@ Tesnici guma odpadni nadoby
@ Tesnici guma rotacniho kartace

D vaduchovy filtr




2.4 Technické specifikace

Vlastnosti Popis

Model

MTBCO3

Provozni napéti

DC23V-29,.2V

Prikon

100-240 V stf., 50/60 Hz

Vystupni vykon

Max. 29,2V DC, 20 A

Kapacita baterie 60 Ah
Cas nabijeni PFiblizné 3.5 hodiny
Doba béhu 5-10h

Schopnost cisténi

Utrzky papiru, devéné tisky, prach atd.

Celkova hmotnost

PFiblizné 85 kg PFiblizné 187 Ib

Celkové rozméry

840 x 600 x 675 mm 33,07 x 23,62 x 26,57 palctl

Material krytu

PC+ABS

Specifikace displeje

10,1" LCD obrazovka

Metoda navigace

3D Lidar + VSLAM

Rychlost projizdéni

0,2~1,2 m/s (nastavitelna) 0,66 stop/s ~ 3,94 stop/s (Nastavitelné)

Hlu¢nost pfi tklidu

<75dB

Minimalni 3itka prajezdu

75 cm 29,5 palce

Maximalni vyska prekazky

20 mm nebo bézné zpomalovaci
prahy pro auta pod 50 mm

0,8 palce nebo bézné zpomalovaci
prahy pro auta pod 1,97 palce

Maximalni Uhel svahu

8°

Maximalni Sirka mezery

30 mm 1,18 palce

Uklidova $itka
(v&. bo¢nich kartach)

Priblizné 70 cm Priblizné 27,6 palce

Kapacita sa¢ku na prach

351 7,95 gal

Operacni systém

Android

Komunikaéni sit

Podpora 4G, Wi-Fi, Bluetooth, Lora nebo 2,4G (volitelné)

Mobilni aplikace

Podporovéno

Provozni rezim

Manualni/Auto

Funkce automatického nabijeni

Podporovano (vyZaduje volitelnou nabijeci stanici)

Provozni prostredi

Teplota: -10 °C ~ 45 °C, Teplota: 14 °F ~ 113 °F,
vlhkost: < 90 % relativni vihkosti Vlhkost: < 90 % relativni vihkosti

Prostredi pro nabijeni

Teplota: 0 °C ~ 40 °C, relativni vihkost:
< 90 % relativni vihkosti

Teplota: 32 °F ~ 104 °F,
Vihkost: < 90 % relativni vihkosti

Prostredi skladovani

Teplota: -4 °F ~ 158 °F
Vlhkost: < 90 % relativni vihkosti

Teplota: -20 °C ~ 70 °C;
Vlhkost: < 90 % relativni vihkosti

Provozni nadmorska vyska

<2000 m <6561,7 stop

Vhodné typy povrcht

Lestény beton, epoxidova pryskyfice, pryz, bézné cihly, keramické dlaZdice atd.

Stuperi ochrany

1P54

(* Zivotnost baterie kazdého rezimu ¢i$téni se vypocitava na zékladé standardniho nastaveni prevodovky, pficem? baterie

zacina na 100 % a konci na 10 %.)
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3. Pouziti produktu

3.1 Pokyny k tlagitkim

Zapnuti:

Podrzte tlacitko napajeni po dobu asi 6 sekund. Spodni svételny LED prouZek se rozsviti modre.

Vypnuti:

Drzte tlacitko napajeni po dobu pfiblizné 12 sekund, dokud se obrazovka nevypne, coZ znadi, Ze robot byl Uspé&sné vypnut.
Pozastaveni:

Klepnutim na obrazovku muiZete pracujiciho robota pozastavit. Dalsim klepnutim obnovite provoz.

Nouzové zastaveni:

V pripadé naléhavé situace stisknéte nouzovy spina¢, abyste robota zastavili. Otocte spinatem nouzového zastaveni ve
sméru hodinovych ruci¢ek a pokracujte v provozu podle pokynti na obrazovce.

Upozornéni: A

Pred zahdjenim automatického Uklidu se ujistéte, Ze je robot zapnuty a umistény pod nebo pred vizualni znackou
(v zavislosti na poloze znacky), aby Usp&Sné nasel pozici na misté spusténi.

3.2 Pokyny pro rukojet

Kdyz potrebujete robota tlacit, zvednéte rukojet. Kdyz je robot necinny nebo pracuje automaticky, spustte rukojet.

KdyZ potfebujete pracovat s obrazovkou, mate dvé moznosti: muZete bud otevfit chrani¢ obrazovky a pfimo s obrazovkou
pracovat, nebo odpojit obrazovku od robota a ovladat ji bud drzenim v rukou, nebo pripojenim k rukojeti.

* Rukojet robota a obrazovka jsou navrzeny tak, aby byly odnimatelné.
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4. Udrzba a péce

1. Porucha startu: Zkontrolujte Grover nabiti baterie. Nabijte baterii, pokud je vybita.

2. Neuklizi odpadky:
a). Nadoba na prach je plnd. Nadobu na prach vyjméte a pfed opétovnym spusténim robota ji vycistéte.
b). Zkontrolujte kartac. Pokud je silné opotfebeny, vyménte ho za novy kartac.

Udrzbové komponenty

Soucasti pro udrzbu Cetnost kontroly Metoda udrzby

Hnaci kola a kolecka Kazdy tyden K ¢isténi povrchu pouzijte Cisty hadfik.

Vizudlni senzory a laserovy Kazdy tyden K cisténi pouzivejte mékké suché hadriky nebo cistici
radar prostfedek na objektivy.

Nadoba na prach Pl mésice Vycistéte zbyvajici odpad uvniti nadoby na prach. V

pripadé potfeby nddobu oplachnéte vodou a pred
opétovnou instalaci se ujistéte, zZe je zcela sucha

Vzduchovy filtr Pl mésice Provedte automatické odstranéni prachu nebo
vyjméte vzduchovy filtr a vycistéte ho.

5. Poprodejni sluzby

Spole¢nost Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd. poskytuje bezplatny zarucni servis v ramci platné zérucni doby (zarucni
doba se muiZe u rdznych komponent lisit). Poplatky za poprodejni servis hradi spole¢nost Pudu. Po uplynuti zaruéni doby
nebo v pfipadech, na které se nevztahuje bezplatna zaruka, bude tctovan urcity poplatek podle obvyklé ceny. Podrobné
informace o poprodejnim servisu a opravach ziskate na poprodejni infolince. Zasady naleznete také v navodu k obsluze
PUDU MT1 Vac.

E-mail: techservice@pudutech.com
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Copyright © 2025 Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd. Todos los derechos reservados.

Ninguna persona ni organizacién puede imitar, copiar, transcribir o traducir el contenido de esta guia del usuario, en parte
o en su totalidad, sin el consentimiento expreso por escrito de Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd. La difusién de esta guia
del usuario por cualquier medio (electrénico, fotocopia, grabacién, etc.) no se llevard a cabo con fines de lucro. Las
especificaciones del producto y la informacién mencionada en esta guia del usuario sirven solo como referencia y estan
sujetas a cambios sin previo aviso. A menos que se especifique lo contrario, esta guia del usuario sirve Unicamente como

unas instrucciones de uso y no ofrece garantias de ningun tipo.
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1. Instrucciones de seguridad

1.1 Instrucciones de seguridad eléctrica

+ Queda estrictamente prohibido el uso de cargadores no originales para cargar el robot. Si se detecta que un cargador
estd dafiado, reemplécelo cuanto antes.

Cargue completamente la bateria al 100 % antes del primer uso.

Para garantizar la eficiencia y vida til de la bateria del robot, mantenga el nivel de la bateria por encima del 10 % en
todo momento.

Cuando el nivel de |a bateria es inferior al 10 %, el robot se encuentra en un estado de bateria baja y se debe cargar lo
antes posible.

Cuando el nivel de bateria es inferior al 2 %, el robot entra en el modo de proteccién de la bateria y no podra realizar
tareas hasta que se cargue de nuevo.

Si no se va a utilizar el robot durante un periodo de tiempo largo, mueva la llave de encendido a la posicién de apagado.
Si el robot ha estado inactivo durante mucho tiempo antes de volver a utilizarse, cdrguelo completamente antes de usarlo.

1.2 Instrucciones de uso

Este producto es un robot de limpieza automatico con ruedas; utilicelo solo en superficies planas. No lo utilice en
superficies irregulares o sin pavimentar.

Evite la exposicién a la luz solar.

No utilice la maquina para tareas de limpieza en condiciones de lluvia, nieve o climéaticas extremas.

Si el robot se sitta por accidente en una posicién incorrecta debido a obstrucciones u otros factores, péngalo en pausa
cuanto antes y vuelva a colocarlo en la ruta correcta antes de reanudar la tarea.

No arrastre el robot mientras esta en funcionamiento. Si necesita empujar o mover el robot, toque primero la pantalla
para ponerlo en pausa.

No empuje el robot marcha atras mientras esté encendido.

No cubra los sensores del robot, ya que esto puede causar movimientos anémalos o la pérdida del posicionamiento.
No golpee ni presione con fuerza la pantalla, ya que podria dafiar el dispositivo.

No coloque ninguin objeto sobre el robot, ni llamas abiertas ni utensilios de cocina. No debe transportar sélidos, gases o
liquidos inflamables.

No realice ajustes temporales mientras el robot estad en movimiento. Todas las operaciones deben realizarse después de
tocar la pantalla para poner en pausa el robot.

No realice trabajos de limpieza o mantenimiento mientras el robot est4 encendido.

Antes del uso, asegurese de que todos los cables en el suelo estén correctamente recogidos para evitar que el robot los
arrastre durante su funcionamiento.

Para garantizar la seguridad, asegurese de que el robot funcione a una velocidad de 1,2 m/s (3,94 ft/s) o inferior.

El robot tiene puntos ciegos en su sistema automatico para evitar obstaculos. Esté estrictamente prohibido obstruir
repentinamente el paso del robot mientras se mueve a alta velocidad, ya que esto puede causar accidentes.

Cuando transporte el robot, asegurese de que se ha vaciado el contenedor de basura. Esta estrictamente prohibido
inclinar el robot durante su transporte, ya que el dispositivo puede resultar dafiado.

1.3 Instrucciones relacionadas con el entorno

No utilice el robot ni realice operaciones de carga en entornos con temperaturas altas, alta presién o que sean
inflamables y explosivos para evitar lesiones personales o dafios al equipo.

No trate el robot ni sus accesorios como residuos domésticos normales. Cumpla las normativas locales sobre la
eliminacién del robot y sus accesorios y contribuya a las iniciativas de reciclaje.

Este robot es adecuado para su uso sobre superficies niveladas. No se recomienda su uso en entornos con escalones,
pendientes pronunciadas o espacios excesivamente concurridos.

No se recomienda utilizar el robot sobre superficies con mucha grasa o con agua estancada.

Retire cualquier cable de alimentacién o residuos en el suelo que puedan hacer tropezar o enredar al robot antes de su uso.
Cuando utilice el producto en entornos con salientes en el suelo (como umbrales de puertas, tomas de corriente en el
suelo, etc.), asegurese de que la altura de los salientes sea inferior a 20 mm. Si hay un resalto, su altura debe ser inferior
a 50 mm.

El robot requiere un ancho de paso de mas de 75 cm (20,53 pulgadas) y, para pasillos largos, un ancho de mas de 85 cm
(33,46 pulgadas) es 6ptimo para lograr un movimiento fluido.

El angulo maximo de inclinacién del robot es de 8° (cuando no esta en modo de limpieza). Para evitar que el robot se
deslice y otros riesgos asociados, evite poner en pausa el robot en pendientes.

El robot solo es adecuado para limpiar superficies planas (en modo de limpieza). No utilice el robot para operaciones de
limpieza en pendientes con una inclinacién visible (> 3°).

Instale vallas u otras barreras protectoras en areas donde exista riesgo de que el robot se caiga, como cerca de bordes
de escaleras o accesos a pendientes descendentes.
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2. Componentes del producto

2.1 Introduccién

El robot PUDU MT1 Max es un robot de barrido profesional disefiado para entornos complejos y de gran escala, que
admite la carga auténoma. Su principal ventaja radica en su capacidad para satisfacer las necesidades de limpieza de una
variedad de superficies duras; esta disefiado principalmente para entornos complejos como aeropuertos, estaciones de
tren, atrios residenciales y estacionamientos. Esto reduce los costes y aumenta la eficiencia para los clientes, al tiempo que

mejora la calidad general de la limpieza.

2.2 Lista de embalaje

Unidad principal x 1, cargador x 1, cepillos laterales x 2, cepillo giratorio x 1, manual del usuario de PUDU MT1 Max x 1,
certificado de conformidad x 1, marcador de posicionamiento x 1, barra de advertencia x 1, luz de advertencia elevada x 1

2.3 Aspecto y componentes

o
®
®

(C I G B - G

)

®

Asa

Boton de interruptor

Interruptor de parada de
emergencia

Camara VSLAM

Pantalla LCD

Protector de pantalla

LiDAR 3D

sensor de gotas de agua

Camara RGB

luz de seguridad

RGB-D

Camara RGB

Luz suplementaria

Placa de electrodos de carga

RGB-D

Tapa del puerto de carga

Rueda motriz

Rueda universal

Cepillo lateral de barrer

Cepillo giratorio de barrer
extraible

Junta de goma de sellado de la
caja de residuos

Junta de goma de sellado del
cepillo giratorio de barrer

Filtro de aire



2.4 Especificaciones técnicas

Funciones Descripcion

Modelo MTBCO3

Voltaje de funcionamiento 23V~29,2V CC

Entrada de alimentacién 100 ~ 240 V CA, 50/60 Hz

Salida de alimentacién Méx. 29,2V CC, 20 A

Capacidad de la bateria 60 Ah

Tiempo de carga Aproximadamente 3.5 horas

Tiempo de ejecucion 5-10 h

Capacidad de limpieza Fragmentos de papel, virutas de madera, polvo, etc.

Peso total Aproximadamente 85 kg Aproximadamente 187 |b

Dimensiones generales 840 x 600 x 675 mm 33,07 x 23,62 x 26,57 pulgadas

Material de la carcasa PC+ABS

Especificaciones de pantalla Pantalla LCD de 10,1 pulgadas

Método de navegacion LiDAR 3D + VSLAM

Velocidad de desplazamiento 0,2 m/s~1,2 m/s (ajustable) 0,66 pies/s~3,94 pies/s (Ajustable)

Ruido durante la limpieza <75dB

Ancho minimo de paso 75 cm 29,5 pulgadas

Altura maxima de obstaculos 20 mm o resaltos para vehiculos de 0,8 pulgadas o resaltos para vehiculos
menos de 50 mm de menos de 1,97 pulgadas

Angulo méximo de pendiente 8°

Ancho méaximo de hueco 30 mm 1,18 pulgadas

Ancho de limpieza . ;

(con cepillos laterales) Aproximadamente 70 cm Aproximadamente 27,6 pulgadas

Capacidad de la bolsa de polvo 351 7,95 gal

Sistema operativo Android

Red de comunicacién Admite 4G, WiFi, Bluetooth, Lora o 2,4G (opcional)

Aplicaciéon movil Compatible

Modo de funcionamiento Manual/automatico

Funcién de carga automatica Compatible (requiere base de carga opcional)

Entorno de funcionamiento Temperatura: -10 °C ~ 45 °C; Temperatura: 14 °F ~ 113 °F;
Humedad: < 90 % HR Humedad: < 90 % HR

Entorno de carga Temperatura: 0_°C ~40°C; Temperatura: 32 °F ~ 104 °F;
Humedad relativa: < 90 % HR Humedad: < 90 % HR

Entorno de almacenamiento Temperatura: -20 °C ~ 70 °C; Temperatura: -4 °F ~ 158 °F;
Humedad: < 90 % HR Humedad: < 90 % HR

Altitud de funcionamiento <2000 m <6561,7 pies

Tipos de suelo adecuados Hormigdén pulido, resina epoxi, caucho, ladrillo normal, baldosas ceramicas, etc.

Nivel de proteccién 1P54

(* La duracién de la bateria de cada modo de limpieza se calcula en funcién de la configuracién de marcha estandar; la
bateria comienza al 100 % y termina al 10 %).
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3. Uso del producto

3.1 Instrucciones para botones

Encendido:

Mantenga pulsado el botén de encendido aproximadamente 6 segundos, y la franja luminosa inferior se iluminara en color azul.
Apagado:

Mantenga pulsado el botén de encendido aproximadamente 12 segundos hasta que la pantalla se apague, lo que indica que
el robot se ha apagado correctamente.

Pausa:

Toque la pantalla para poner en pausa el robot en funcionamiento. Toque de nuevo para reanudar el funcionamiento.
Parada de emergencia:

En caso de emergencia, pulse el interruptor de parada de emergencia para detener un robot en funcionamiento. Gire el
interruptor de parada de emergencia en el sentido de las agujas del reloj y reanude el funcionamiento siguiendo los
consejos de la pantalla.

Precaucién: A

Antes de iniciar una tarea de limpieza automatica, asegurese de que el robot esté encendido y colocado debajo o
delante del marcador visual (dependiendo de la posicién del marcador) para un posicionamiento correcto en la
ubicacién de inicio.

3.2 Instrucciones de asa

Cuando necesite empujar el robot, levante el asa. Cuando el robot esté en reposo o en funcionamiento automatico, baje el asa.

Cuando necesite interactuar con la pantalla, hay dos opciones: puede abrir el protector de pantalla e interactuar directamente
con la pantalla, o puede retirar la pantalla del robot y usarla sosteniéndola con las manos o acoplandola al asa.

* El asa del robot y la pantalla estan disefiados para ser desmontables.
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4. Mantenimiento y cuidado

1. Fallo de inicio: compruebe el nivel de la bateria. Cargue la bateria si estd agotada.

2. No se puede limpiar la basura:
a). El depésito de polvo estd lleno. Retire el depésito de polvo y limpielo antes de reiniciar el robot.
b). Compruebe el cepillo. Si estd muy desgastado, reempléacelo por un nuevo conjunto de cepillos.

Mantenimiento de componentes

Componentes de Frecuencia de comprobacién Método de mantenimiento

mantenimiento

Ruedas motrices y ruedas Semanal Utilice un pafio limpio para limpiar la superficie
giratorias

Sensores de visién y radar Semanal Utilice un pafio suave y seco o un producto para
laser limpiar lentes

Depésito de polvo Medio mes Retire los residuos del interior del depésito de

polvo. Si es necesario, aclarelo con agua y
asegurese de que esté completamente seco
antes de su reinstalacién.

Filtro de aire Medio mes Active la eliminacién automatica de polvo o retire
el filtro de aire para limpiarlo

5. Servicio posventa

Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd proporciona un servicio de garantia gratuito durante el periodo de vigencia de la
garantia (el periodo de garantia puede variar en funcién del componente). Pudu cubrird los honorarios generados por el
servicio posventa. Fuera del periodo de garantia o en cualquier circunstancia que no esté cubierta por la garantia gratuita,
se cobrara una tarifa determinada de acuerdo con el precio normal. Llame a la linea de atencién posventa para obtener
informacion detallada sobre la politica del servicio posventa y los servicios de reparacién. También puede consultar esta
politica en la Guia de operacién de PUDU MT1 Vac.

Correo electrénico: techservice@pudutech.com
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Hak Cipta © 2025 Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd. Hak cipta dilindungi undang-undang.

Tidak ada organisasi atau perseorangan yang boleh meniru, menyalin, mentranskripsikan, atau menerjemahkan konten
panduan pengguna ini, sebagian atau seluruhnya, tanpa persetujuan tertulis dari Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd., atau
mendistribusikan panduan pengguna ini untuk mendapatkan keuntungan dengan cara apa pun (secara elektronik atau
melalui fotokopi, perekaman, dll.). Spesifikasi produk dan informasi yang diberikan dalam panduan pengguna ini hanya
sebagai referensi dan dapat berubah tanpa pemberitahuan lebih lanjut. Kecuali ditentukan lain, panduan pengguna ini
hanya dimaksudkan sebagai petunjuk penggunaan, dan tidak ada pernyataan yang dapat dianggap sebagai jaminan dalam

bentuk apa pun.
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1. Petunjuk Keselamatan

1.1 Petunjuk untuk Penggunaan Listrik

+ Dilarang menggunakan pengisi daya non-original untuk mengisi daya robot ini. Jika ditemukan kerusakan pada pengisi
daya, segera ganti.

+ Isi penuh daya baterai hingga 100% sebelum digunakan untuk pertama kali.

+ Untuk memastikan efisiensi dan masa pakai baterai robot, jaga level baterai di atas 10% setiap saat.

+ Ketika level baterai di bawah 10%, baterai robot berada dalam kondisi lemah dan perlu diisi ulang sesegera mungkin.

+ Ketika level baterai di bawah 2%, robot akan memasuki mode perlindungan baterai dan tidak akan dapat melakukan
tugas sampai diisi ulang.

+ Jika mesin tidak digunakan dalam waktu yang lama, putar sakelar tombol daya ke posisi "off".

« Jika robot tidak digunakan untuk waktu yang lama sebelum digunakan kembali, isi daya penuh sebelum menggunakannya.

1.2 Petunjuk Penggunaan

Produk ini adalah robot pembersih otomatis beroda, gunakan hanya pada permukaan datar. Jangan gunakan pada

permukaan kasar atau tidak rata.

Hindari paparan sinar matahari.

+ Jangan gunakan mesin untuk tugas pembersihan dalam kondisi hujan, bersalju, atau cuaca ekstrem.

« Jika robot secara tidak sengaja memasuki posisi yang salah karena adanya halangan atau faktor lainnya, segera hentikan
tugas, lalu dorong kembali ke rute yang benar sebelum melanjutkan tugas.

+ Jangan menyeret robot selama pengoperasian. Jika Anda perlu mendorong atau memindahkan robot, ketuk layar untuk
menjeda robot terlebih dahulu.

+ Jangan mendorong robot ke arah berlawanan saat sedang dinyalakan.

* Jangan menutupi sensor robot karena dapat menyebabkan gerakan abnormal atau kehilangan posisi.

+ Jangan memukul atau menekan layar dengan paksa karena dapat merusak perangkat.

+ Jangan meletakkan benda apa pun di atas robot, dan jangan meletakkan nyala api terbuka atau peralatan memasak.
Robot tidak boleh membawa benda padat, gas, atau cairan yang mudah terbakar.

+ Jangan melakukan pengaturan sementara saat robot sedang bergerak. Semua operasi harus dilakukan setelah

mengetuk layar untuk menjeda robot.

Jangan melakukan pembersihan atau pekerjaan pemeliharaan saat robot dinyalakan.

Sebelum digunakan, pastikan semua kabel dan kawat di lantai disimpan dengan rapi untuk menghindari terseret selama

robot beroperasi.

Untuk memastikan keamanan, pastikan robot beroperasi pada kecepatan 1,2 m/detik (3,94 kaki/detik) atau lebih rendah.

Robot memiliki titik buta dalam sistem penghindaran halangan otomatisnya. Dilarang keras menghalangi robot secara

tiba-tiba saat bergerak dengan kecepatan tinggi karena dapat menyebabkan kecelakaan yang mengancam keamanan.

Saat mengangkut robot, pastikan tempat sampah sudah dikosongkan. Dilarang keras memiringkan robot selama

pengangkutan karena dapat merusak perangkat.

1.3 Petunjuk untuk Lingkungan

+ Jangan gunakan robot atau melakukan operasi pengisian daya di lingkungan bersuhu tinggi, bertekanan tinggi, atau
mudah terbakar dan meledak untuk menghindari cedera pribadi atau kerusakan pada peralatan.

+ Jangan memperlakukan robot dan aksesorinya sebagai sampah domestik biasa. Patuhi peraturan setempat tentang

pembuangan robot dan aksesorinya, serta dukung inisiatif pendauran ulang.

Robot ini cocok digunakan di permukaan datar. Tidak direkomendasikan untuk digunakan di lingkungan dengan tangga,

turunan curam, atau ruang yang terlalu padat.

Tidak disarankan untuk menggunakan robot pada permukaan yang sangat berminyak atau permukaan yang terdapat

genangan air.

Sebelum digunakan, singkirkan kabel listrik yang berserakan atau puing-puing di lantai yang mungkin bisa membuat

robot tersandung atau terbelit.

Ketika menggunakan produk dalam skenario dengan tonjolan di lantai (seperti ambang pintu, stop kontak lantai, dll.),

pastikan bahwa tinggi tonjolan kurang dari 20 mm. Jika ada polisi tidur, tinggi polisi tidur harus kurang dari 50 mm.

Robot membutuhkan jalur dengan lebar lebih dari 75 cm (20,53 inci), dan untuk koridor panjang, lebar lebih dari 85 cm

(33,46 inci) merupakan jarak yang optimal untuk pergerakan yang lancar.

Sudut kemiringan maksimum untuk robot adalah 8° (dalam mode non-pembersihan). Untuk mencegah robot tergelincir

dan potensi risiko lainnya, hindari menjeda robot di turunan.

Robot hanya cocok untuk pembersihan pada permukaan datar (dalam mode pembersihan). Jangan gunakan robot untuk

operasi pembersihan pada turunan dengan kemiringan yang tampak jelas (> 3°).

Pasang pagar atau pembatas pengaman lainnya di area yang rentan mengakibatkan robot terjatuh, seperti di dekat tepi

tangga atau pintu masuk ke turunan.
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2. Komponen Produk

2.1 Pendahuluan

Robot PUDU MT1 Max adalah robot penyapu profesional yang dirancang untuk lingkungan kompleks dan berskala
besar, mendukung pengisian daya otonom. Keunggulan utamanya terletak pada kemampuannya memenuhi kebutuhan
pembersihan di berbagai permukaan keras, terutama menargetkan skenario kompleks, seperti bandara, stasiun kereta
api, atrium di sebuah hunian, dan garasi parkir. Penggunaan robot ini bisa mengurangi biaya dan meningkatkan efisiensi
bagi pelanggan, serta meningkatkan kualitas pembersihan secara keseluruhan.

2.2 Daftar Kemasan

Unit robot x 1, Pengisi daya x 1, Sikat samping x 2, Sikat rol x 1, Panduan Pengguna PUDU MT1 Mac x 1,
Sertifikat Kepatuhan x 1, Penanda posisi x 1, Tiang bendera penanda x 1, Lampu peringatan (versi lebih tinggi) x 1

2.3 Tampilan dan Komponen

@ rancel
@ Tombol daya

© Tombol berhenti darurat

o Kamera VSLAM
[ JEvaE

@ Felindung layar
@ LoAR3D

e sensor tetesan air
© «omerarce
@ 'ampu keamanan
@ reeo

@ Kamera RGB

@® Lompu tambahan

@ relat elektrode pengisian daya

® reeo

@ Penutup port pengisian daya

@ rodapenggerak

@ rodauniversal

@ Sikat samping penyapu

@) sikat rol penyapu lepas pasang

@ Karet perapat kotak debu

@ Karet perapat sikat rol penyapu

@D Fiter Udara



2.4 Spesifikasi Teknis

Fitur Deskripsi

Model

MTBCO3

Tegangan pengoperasian

DC23V~29,2V

Input daya

AC 100V ~ 240V, 50/60 Hz

Output daya

Maks. 29,2V, 20 A

Kapasitas baterai

60 Ah

Lama waktu pengisian daya

Sekitar 3.5 jam

Waktu operasi

5-10 jam

Kemampuan Pembersihan

Sobekan kertas, serpihan kayu, debu, dII.

Berat keseluruhan

Sekitar 85 kg

Sekitar 187 Ib

Dimensi Keseluruhan

840 x 600 x 675 mm

33,07 x 23,62 x 26,57 inci

Bahan Housing

PC+ABS

Spesifikasi layar

Layar LCD 10,1 inci

Metode navigasi

Lidar 3D+VSLAM

Kecepatan jelajah

0,2 m/dtk~1,2 m/dtk
(Dapat disesuaikan)

0,66 kaki/detik~3,94 kaki/detik
(Dapat disesuaikan)

Kebisingan Operasi Pembersihan

<75dB

Lebar Jalur Minimum

75cm

29,5inci

Tinggi Halangan Maksimum

20 mm atau polisi tidur mobil umum
di bawah 50 mm

0,8 inci atau polisi tidur mobil umum
di bawah 1,97 inci

Sudut Kemiringan Maksimum

ge

Lebar Celah Maksimum

30 mm

1,18 inci

Lebar saat Pembersihan
(termasuk sikat samping)

Sekitar 70 cm

Sekitar 27,6 inci

Kapasitas kantong debu

35L

7,95 galon

Sistem operasi

Android

Jaringan Komunikasi

Mendukung 4G, Wi-Fi, Bluetooth, Lora, atau 2.4G (opsional)

Aplikasi Seluler

Didukung

Mode pengoperasian

Manual/Otomatis

Fitur Pengisian Daya Otomatis

Didukung (memerlukan dok pengisi daya opsional)

Lingkungan Pengoperasian

Suhu: -10 °C ~ 45 °C;
Kelembapan: < 90% RH

Suhu: 14 °F ~ 113 °F;
Kelembapan: < 90% RH

Lingkungan pengisian daya

Suhu: 0 °C ~ 40 °C,
Kelembapan: < 90% RH

Suhu: 32 °F ~ 104 °F;
Kelembapan: < 90% RH

Lingkungan penyimpanan

Suhu: -20 °C ~ 70 °C;
Kelembapan: < 90% RH

Suhu: -4 °F ~ 158 °F;
Kelembapan: < 90% RH

Ketinggian pengoperasian

<2000 m

<6.561,7 kaki

Jenis Permukaan yang Cocok

Beton poles, resin epoksi, karet, batu bata biasa, ubin keramik, dll.

Tingkat Perlindungan

1P54

(*Daya tahan baterai setiap mode pembersihan dihitung berdasarkan pengaturan gigi standar, dengan baterai mulai dari

100% dan berakhir pada 10%.)
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3. Menggunakan Produk

3.1 Petunjuk untuk Tombol

Menyala:

Tekan dan tahan tombol daya selama sekitar 6 detik, maka strip lampu LED bawah akan berwarna biru.

Mati:

Tekan dan tahan tombol daya selama sekitar 12 detik hingga layar mati, yang menandakan bahwa robot berhasil dimatikan.
Jeda:

Ketuk layar untuk menjeda robot yang berfungsi. Ketuk sekali lagi untuk melanjutkan pengoperasian.

Penghentian darurat:

Dalam keadaan darurat, tekan sakelar penghentian darurat untuk menghentikan robot yang sedang bekerja. Putar sakelar
penghentian darurat searah jarum jam, lalu lanjutkan pengoperasian sesuai dengan tips di layar.

Perhatian: A

Sebelum memulai tugas pembersihan otomatis, pastikan robot dinyalakan dan ditempatkan di bawah atau di
depan penanda visual (tergantung pada posisi penanda) untuk pemosisian yang benar di lokasi awal.

3.2 Petunjuk untuk Handel

Jika Anda perlu mendorong robot, naikkan handel. Saat robot dalam keadaan diam atau bekerja secara otomatis, turunkan
handel.

Saat Anda perlu berinteraksi dengan layar, ada dua pilihan: Anda dapat membuka pelindung layar dan berinteraksi
langsung dengan layar, atau melepaskan layar dari robot dan mengoperasikannya dengan memegangnya di tangan Anda,
atau dengan menempelkannya ke handel.

* Handel robot dan layar dirancang agar dapat dilepas pasang.
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4. Pemeliharaan dan Perawatan

1. Kegagalan menyalakan robot: Periksa level baterai. Isi daya baterai jika sudah habis.

2. Tidak dapat membersihkan sampah:
a). Tempat sampah penuh. Keluarkan tempat sampah dan bersihkan sebelum menyalakan ulang robot.
b). Periksa sikat. Jika sudah sangat aus, gantilah dengan unit sikat yang baru.

Komponen Pemeliharaan

Komponen Pemeliharaan | Periksa Frekuensi | Metode Pemeliharaan

Roda Penggerak dan Roda Mingguan Gunakan kain bersih untuk membersihkan

Putar permukaan

Sensor Penglihatan dan Mingguan Gunakan kain lembut dan kering atau produk
Radar Laser pembersih lensa untuk membersihkan

Tempat Sampah Setengah bulan Bersihkan sisa sampah di dalam tempat sampah.

Jika perlu, bilas dengan air dan pastikan
benar-benar kering sebelum pemasangan
kembali

Filter Udara Setengah bulan Operasikan pembersih debu otomatis atau
lepaskan filter udara untuk membersihkannya

5. Layanan Purnajual

Shenzhen Pudu Technology Co, Ltd menyediakan layanan garansi gratis dalam masa garansi efektif (masa garansi dapat
bervariasi untuk komponen yang berbeda). Biaya yang timbul dari layanan purnajual akan ditanggung oleh Pudu. Di luar
masa garansi atau dalam keadaan apa pun yang tidak ditanggung oleh garansi gratis, biaya tertentu akan dikenakan
sesuai dengan harga normal. Silakan hubungi hotline purnajual untuk kebijakan layanan purnajual dan layanan perbaikan
yang mendetail. Kebijakan ini juga dapat ditemukan dalam Panduan Pengoperasian PUDU MT1 Vac.

Email: techservice@pudutech.com
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Copyright © 2025 Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd. Tutti i diritti riservati.

Non & consentito ad alcuna organizzazione o individuo imitare, copiare, trascrivere o tradurre i contenuti di questa guida per
l'utente, in tutto o in parte, senza il consenso scritto esplicito di Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd., né di distribuirla a
scopo di lucro in qualsivoglia modo (elettronicamente o tramite fotocopiatura, registrazione, ecc.). Le specifiche del prodotto
e le informazioni fornite nelle presenti istruzioni per I'uso hanno solo scopo di riferimento e sono soggette a variazione
senza ulteriore preavviso. Salvo diversa indicazione, queste istruzioni per I'uso sono destinate unicamente a fornire istruzioni

per l'utilizzo, e nessuna affermazione in esse contenuta dovra essere considerata come una garanzia di qualsiasi tipo.
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1. Istruzioni per la sicurezza

1.1 Istruzioni per l'uso dell'elettricita

L'utilizzo di caricabatterie non originali per caricare il robot & severamente vietato. Se il caricabatterie risulta
danneggiato, sostituirlo immediatamente.

Caricare completamente la batteria al 100% prima del primo utilizzo.

Per garantire |'efficienza e la durata della batteria del robot, mantenere sempre il livello della batteria superiore al 10%.
Quando il livello della batteria & inferiore al 10%, il robot si trova in uno stato di batteria insufficiente e deve essere
ricaricato appena possibile.

Quando il livello della batteria scende sotto il 2%, il robot entra in modalita di protezione della batteria e non sara in
grado di eseguire attivita finché non verra ricaricato.

Se il robot non viene utilizzato per un lungo periodo di tempo, spostare la chiavetta di alimentazione nella posizione "off".
Se il robot e rimasto inattivo per un lungo periodo prima di essere utilizzato nuovamente, caricarlo completamente
prima dell'uso.

1.2 Istruzioni per l'uso

+ Questo prodotto e un robot di pulizia automatico con ruote: utilizzare solo su superfici piane. Non utilizzarlo su superfici
ruvide o non pavimentate.

Evitare l'esposizione alla luce solare.

Non utilizzare la macchina per operazioni di pulizia in condizioni meteorologiche piovose, nevose o estreme.

Se il robot entra accidentalmente nella posizione sbagliata a causa di ostacoli o altri fattori, interrompere
immediatamente l'attivita e riportarlo sul percorso corretto prima di riprendere il lavoro.

Non trascinare il robot mentre & in funzione. Qualora sia necessario spingere o spostare il robot, toccare prima lo
schermo per metterlo in pausa.

Non spingere il robot all'indietro mentre & acceso.

Non coprire i sensori del robot, poiché questo potrebbe causare movimenti anomali o perdita di posizionamento.

Non colpire né premere con forza lo schermo poiché questo potrebbe danneggiare il dispositivo.

Non collocare oggetti sul robot e non posizionare fiamme libere o utensili da cucina. Il robot non deve trasportare solidi,
gas o liquidi infiammabili.

Non effettuare regolazioni temporanee mentre il robot € in movimento. Tutte le operazioni devono essere eseguite dopo
aver toccato lo schermo per mettere in pausa il robot.

Non eseguire lavori di pulizia 0 manutenzione mentre il robot e acceso.

Prima dell'uso, assicurarsi che tutti i cavi e i fili sul pavimento siano adeguatamente riposti per evitarne il trascinamento
durante il funzionamento del robot.

Per garantire la sicurezza, assicurarsi che il robot funzioni a una velocita di 1,2 m/s (3,94 piedi/s) o inferiore.

1l robot ha punti ciechi nel suo sistema automatico di aggiramento degli ostacoli. E severamente vietato ostacolare
improvvisamente il robot mentre si muove ad alta velocita, poiché questo potrebbe causare incidenti di sicurezza.
Durante il trasporto del robot, assicurarsi che il cestino dei rifiuti sia stato svuotato. E severamente proibito inclinare il
robot durante il trasporto, in quanto questo potrebbe danneggiare il dispositivo.

1.3 Istruzioni per I'ambiente

Non utilizzare il robot né effettuare operazioni di ricarica in ambienti ad alta temperatura, alta pressione o infiammabili
ed esplosivi, per evitare lesioni personali o danni all'apparecchiatura.

Non smaltire il robot e i suoi accessori come normali rifiuti domestici. Rispettare le normative locali per lo smaltimento
del robot e dei suoi accessori e sostenere |e iniziative di riciclaggio.

Questo robot e adatto all'uso su superfici piane. Non & consigliato I'uso in ambienti con gradini, pendenze ripide o spazi
eccessivamente affollati.

Si consiglia di non utilizzare il robot su superfici molto unte o con acqua stagnante.

Prima dell'uso rimuovere eventuali cavi di alimentazione sparsi o detriti sul pavimento che potrebbero far inciampare o
impigliare il robot.

Quando si utilizza il prodotto in scenari con sporgenze sul terreno (come soglie di porte, prese a pavimento, ecc.),
assicurarsi che l'altezza delle sporgenze sia inferiore a 20 mm. Se & presente un dosso rallentatore, |'altezza del dosso
deve essere inferiore a 50 mm.

Il robot richiede un passaggio con larghezza superiore a 75 cm (20,53 pollici). Per corridoi lunghi, una larghezza
superiore a 85 cm (33,46 pollici) € ottimale per un movimento fluido.

L'angolo di inclinazione massimo per il robot e di 8° (in modalita non pulizia). Per evitare che il robot scivoli e i relativi
potenziali rischi, evitare di mettere in pausa il robot su pendenze.

Il robot & adatto solo per la pulizia su superfici piane (in modalita pulizia). Non utilizzare il robot per operazioni di pulizia
su pendenze visibilmente inclinate (> 3°).

Installare recinzioni o altre barriere protettive nelle aree in cui esiste il rischio che il robot cada, come vicino ai bordi delle
scale o agli ingressi di pendenze in discesa.
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2. Componenti del prodotto

2.1 Introduzione

Il robot PUDU MT1 Max & un robot professionale per spazzamento, progettato per ambienti complessi e di grandi
dimensioni, con supporto per la ricarica autonoma. Il suo vantaggio principale consiste nella capacita di soddisfare le
esigenze di pulizia di una varieta di superfici dure, mirando principalmente a scenari complessi come aeroporti, stazioni
ferroviarie, atri residenziali e autorimesse. Questo riduce i costi e aumenta l'efficienza per i clienti, migliorando insieme la
qualita generale della pulizia.

2.2 Contenuto della confezione

Unita principale x 1, Caricabatterie x 1, Spazzole laterali x 2, Spazzola rotante x 1, Manuale utente PUDU MT1 Max x 1,
Certificato di conformita x 1, Codice di posizionamento x 1, Asta di segnalazione x 1, Luce di segnalazione sollevata x 1

2.3 Aspetto e componenti

@ wenigiia

@ ~rulsante diaccensione

Interruttore arresto di
emergenza

@ videocamera vsLAm

@ schermoLco

@ Protezione dello schermo

o LiDAR 3D

@ sensore digocee dacqua

© videocamera RGB

@ ucedisicurezza
0 RGBD

Videocamera RGB

Luce supplementare

Piastra elettrodo di ricarica

RGBD

@
®
@
®
@ coperchio della porta di ricarica
(7]
®
®

Ruota motrice

Ruota universale
Spazzola laterale per
spazzamento

Spazzola rotante rimovibile per
spazzamento

Gomma di tenuta del
contenitore rifiuti

@ Gomma di tenuta della spazzola
rotante per spazzamento

@® Filtrodellaria



2.4 Specifiche tecniche

Funzionalita Descrizione

Modello MTBCO3
Tensione di esercizio 23V~29,2V CC
Potenza in ingresso 100 VCA - 240 VCA, 50/60 Hz
Uscita alimentazione Max. 29,2VCC/20A
Capacita della batteria 60 Ah
Tempo di carica Circa3.5ore
Autonomia 5-10 ore
Capacita di pulizia Frammenti di carta, trucioli di legno, polvere, ecc.
Peso complessivo Circa 85 kg Circa 187 Ib
Dimensioni complessive 840 x 600 x 675 mm 33,07 x 23,62 x 26,57 pollici
Materiale dell'alloggiamento PC+ABS
Specifiche dello schermo Schermo LCD da 10,1 pollici
Metodo di navigazione Lidar 3D+VSLAM
Velocita di crociera 0,2~ 1,2 m/s (regolabile) 0,66 piedi/s~3,94 piedi/s (regolabile)
Rumore durante le attivita di
. <75dB
pulizia
Larghezza minima di passaggio 75 cm 29,5 pollici
) . . 20 mm o comuni dossi rallentatori per 0,8 pollici o comuni dossi rallentatori
Altezza massima degli ostacoli . . . . -
auto inferiori a 50 mm per auto inferiori a 1,97 pollici
Angolo di pendenza massimo 8°
Larghezza massima fessura 30 mm 1,18 pollici
Larghezza di pulizia
9 P L Circa70 cm Circa 27,6 pollici
(spazzole laterali incluse)
C ita del hett |
apacita del sacchetto perla 35 litri 7,95 galloni
polvere
Sistema operativo Android
Rete di comunicazione Supporta 4G, Wi-Fi, Bluetooth, Lora o 2.4G (opzionale)
App mobile Supportata
Modalita operativa Manuale/Automatica
Funzione di ricarica automatica Supportato (richiede base di ricarica opzionale)
Ambiente operativo Temperatura: -10 °C ~ 45 °C; Temperatura: 14 °F ~ 113 °F;
P Umidita: < 90% UR Umidita: < 90% UR
Ambiente di ricarica Temperatura: 0 °C ~ 40 °C, Temperatura: 32 °F ~ 104 °F;
Umidita relativa: < 90% UR Umidita: < 90% UR
) ) . Temperatura: -20 °C ~ 70 °C; Temperatura: -4 °F ~ 158 °F;
Ambiente di conservazione R o
Umidita: < 90% UR Umidita: < 90% UR
Altitudine operativa <2000 m <6561,7 piedi

Cemento lucidato, resina epossidica, gomma, mattoni normali, piastrelle di

Tipi di pavimento adatti )
ceramica, ecc.

Livello di protezione 1P54

(* La durata della batteria in ciascuna modalita di pulizia € calcolata in base all'impostazione standard, con la batteria che
parte dal 100% e finisce al 10%.)

73



3. Utilizzo del prodotto

3.1 Istruzioni per i pulsanti

Accensione:

Premere e tenere premuto il pulsante di accensione per circa 6 secondi: la striscia luminosa a LED in basso si illuminera in
blu.

Spegnimento:

Premere e tenere premuto il pulsante di accensione per circa 12 secondi, fino a quando lo schermo si spegne indicando che
il robot & stato spento correttamente.

Pausa:

Toccare lo schermo per mettere in pausa il robot. Toccare di nuovo per riprendere il funzionamento.

Arresto di emergenza:

In caso di emergenza, premere linterruttore di arresto di emergenza per arrestare un robot in funzione. Ruotare l'interruttore di
arresto di emergenza in senso orario e riprendere il funzionamento secondo i suggerimenti riportati a video.

Attenzione: A

Prima di avviare un‘attivita di pulizia automatica, assicurarsi che il robot sia acceso e posizionato sotto o di fronte
al segno visivo (a seconda della posizione del segno): questo garantira il corretto posizionamento del robot nella
posizione di partenza.

3.2 Istruzioni per la maniglia

Sollevare la maniglia quando si desidera spingere il robot. Abbassare la maniglia quando il robot & inattivo o funziona
automaticamente.

Vi sono due possibilita per interagire con lo schermo: aprire la protezione dello schermo e interagire direttamente con lo
schermo oppure staccare lo schermo dal robot e azionarlo tenendolo tra le mani o agganciandolo alla maniglia.

* La maniglia e lo schermo del robot sono progettati per essere staccabili.
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4. Manutenzione e cura

1.1l sistema non si avvia: Controllare il livello della batteria. Caricare la batteria se & esaurita.

2. Impossibile pulire la spazzatura:
a). Il cestino della polvere e pieno. Rimuovere il cestino della polvere e pulirlo prima di riavviare il robot.
b). Controllare la spazzola. Se & molto consumata, sostituirla con un nuovo gruppo spazzola.

Componenti di manutenzione

Componenti di Frequenza del controllo Metodo di manutenzione

manutenzione

Ruote motrici e rotelle Ogni settimana Utilizzare un panno pulito per pulire la superficie
Sensori di visione e radar Ogni settimana Per la pulizia utilizzare un panno morbido e
laser asciutto o un detergente per lenti

Cestino della polvere Meta mese Pulire i rifiuti rimanenti all'interno del cestino

della polvere. Se necessario, sciacquare con
acqua e assicurarsi che sia completamente
asciutto prima della reinstallazione

Filtro dell'aria Meta mese Attivare la rimozione automatica della polvere o
rimuovere il filtro dell'aria per pulirlo

5. Assistenza post-vendita

Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd fornisce un servizio di garanzia gratuito entro il periodo di garanzia efficace (il periodo
di garanzia puo essere diverso per i componenti diversi). I costi sostenuti per il servizio post-vendita saranno a carico di
Pudu. Trascorso il periodo di garanzia o in qualunque circostanza non coperta dalla garanzia gratuita, verra addebitato

un certo costo in base al normale prezzo. Chiamare la hotline post-vendita per informazioni dettagliate sulla politica del
servizio post-vendita e sui servizi di riparazione. La politica & anche disponibile nella Guida all'uso di PUDU MT1 Vac.
E-mail: techservice@pudutech.com
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6. Informazioni sulla conformita

6.1 Informazioni su smaltimento e riciclaggio

)74

La direttiva sui rifiuti di apparecchiature elettriche ed elettroniche (RAEE) mira a ridurre al minimo I'impatto dei prodotti
elettrici ed elettronici sull'ambiente, aumentando il riutilizzo e il riciclo e riducendo la quantita di RAEE destinati

alla discarica. Il simbolo su questo prodotto o sulla sua confezione indica che questo prodotto deve essere smaltito
separatamente dai normali rifiuti domestici al termine del suo ciclo di vita. E responsabilita del cliente smaltire le
apparecchiature elettroniche presso i centri di riciclo al fine di preservare le risorse naturali. Ogni paese deve avere i propri
centri di raccolta per il riciclo delle apparecchiature elettriche ed elettroniche. Per informazioni sull'area di raccolta per

il riciclo, contattare l'autorita competente per la gestione dei rifiuti di apparecchiature elettriche ed elettroniche, I'ufficio
comunale locale o il servizio di smaltimento dei rifiuti domestici.

)74

Prima di immettere apparecchiature elettriche ed elettroniche (AEE) nel flusso di raccolta dei rifiuti o negli impianti di
raccolta dei rifiuti, I'utente finale di apparecchiature contenenti batterie e/o accumulatori deve rimuovere tali batterie e
accumulatori per la raccolta differenziata.

6.2 Dichiarazione di conformita della Federal Communications Commission

Le seguenti informazioni si applicano a Pudu Robotics.

Questa apparecchiatura é stata collaudata e trovata conforme ai limiti per un dispositivo digitale di Classe B, secondo la

Parte 15 delle regole FCC. Tali limiti sono definiti per garantire una ragionevole protezione nei confronti di interferenze

pericolose in una installazione residenziale. Questa apparecchiatura genera, utilizza e puo irradiare energia a radiofrequenza

e, se non installata secondo le istruzioni, potrebbe causare interferenze pericolose alle comunicazioni radio. Tuttavia,

non vi e garanzia che non si verifichino interferenze in una particolare installazione. Se questa apparecchiatura dovesse

causare interferenze dannose alla ricezione radio o televisiva, che possono essere determinate spegnendo e accendendo

I'apparecchiatura, si consiglia di cercare di correggere le interferenze utilizzando una o pit delle seguenti misure:

+ Riorientare o spostare |'antenna ricevente.

+ Aumentare la distanza tra I'apparecchiatura e il ricevitore.

+ Collegare l'apparecchiatura a una presa su un circuito diverso da quello a cui & collegato il ricevitore.

+ Consultare il rivenditore o un tecnico radio/TV esperto per avere aiuto.

Questo dispositivo & conforme alla Parte 15 delle regole FCC. L'uso € soggetto alle seguenti due condizioni:

* Questo dispositivo non puo causare interferenze dannose.

+ Questo dispositivo deve accettare qualsiasi interferenza ricevuta, comprese le interferenze che possono causare un
funzionamento indesiderato.

6.3 Dichiarazione di conformita di Industry Canada

Questo dispositivo & conforme allo standard RSS esente da licenza di Industry Canada. L'uso € soggetto alle seguenti due

condizioni:

* Questo dispositivo non puo causare interferenze.

* Questo dispositivo deve accettare qualsiasi interferenza, comprese le interferenze che possono causare un
funzionamento indesiderato del dispositivo.

L'émetteur/récepteur exempt de licence contenu dans le présent appareil est conforme aux CNR d'Innovation, Sciences et

Développement économique Canada applicables aux appareils radio exempts de licence. Lexploitation est autorisée aux

deux conditions suivantes :

+ L'appareil ne doit pas produire de brouillage;

+ L'appareil doit accepter tout brouillage radioélectrique subi, méme si le brouillage est susceptible d'en compromettre le
fonctionnement.
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Copyright © 2025 Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd. Alle rechten voorbehouden.

Geen enkele organisatie of individu mag de inhoud van deze gebruiksaanwijzing geheel of gedeeltelijk imiteren, kopiéren,
overschrijven of vertalen, zonder de uitdrukkelijke schriftelijke toestemming van Shenzhen Pudu Technology Co. Ltd., of
deze gebruiksaanwijzing op enigerlei wijze verspreiden met een winstoogmerk (elektronisch of via fotokopieén, opnames,
enz.). De productspecificaties en informatie in deze gebruiksaanwijzing dienen uitsluitend ter referentie en kunnen zonder
verdere voorafgaande kennisgeving worden gewijzigd. Tenzij anders vermeld, is deze gebruiksaanwijzing uitsluitend
bedoeld als richtlijn voor gebruik, en mag geen enkele verklaring worden beschouwd als een garantie van welke aard dan

ook.
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1. Veiligheidsinstructies

1.1 Instructies m.b.t. gebruik van elektriciteit

Het gebruik van niet-originele opladers om de robot op te laden is ten strengste verboden. Als de oplader beschadigd
blijkt te zijn, vervangt u deze zo snel mogelijk.

Laad de accu véor het eerste gebruik op tot 100%.

Om de efficiéntie en levensduur van de accu van de robot te waarborgen, moet het accuniveau te allen tijde boven de
10% blijven.

Als het accuniveau lager is dan 10%, is de accu van de robot bijna leeg en moet deze zo snel mogelijk worden opgeladen.
Wanneer het accuniveau onder de 2% daalt, schakelt de robot over naar accubeschermingsmodus en kan deze geen
taken uitvoeren totdat de accu opnieuw is opgeladen.

Als de robot langere tijd niet zal worden gebruikt, zet de sleutelschakelaar dan in de stand "uit".

Als de robot langere tijd niet is gebruikt voordat hij weer wordt ingezet, laad hem dan volledig op vé6r gebruik.

1.2 Gebruiksaanwijzing

« Dit product is een automatische reinigingsrobot op wielen, gebruik dit uitsluitend op vlakke opperviakken. Gebruik de
robot niet op ruwe of onverharde oppervlakken.

+ Vermijd blootstelling aan zonlicht.

* Gebruik de machine niet voor reinigingstaken tijdens regen, sneeuw of extreme weersomstandigheden.

« Als de robot per ongeluk op de verkeerde positie terechtkomt als gevolg van blokkades of andere factoren, pauzeer de
taak dan en duw de robot terug naar de juiste route voordat de taak wordt hervat.

« Versleep de robot niet tijdens bedrijf. Als u de robot wilt voortduwen of verplaatsen, moet u deze eerst pauzeren door op
het scherm te tikken.

« Duw de robot niet achteruit wanneer deze is ingeschakeld.

+ Dek de sensoren van de robot niet af, aangezien dit abnormale bewegingen of verlies van positiebepaling kan

veroorzaken.

« Sla niet op het scherm en druk er niet te hard op, dit kan het apparaat beschadigen.

« Plaats geen voorwerpen, open vuur of kookgerei op de robot. Het apparaat mag geen ontvlambare vaste stoffen, gassen
of vloeistoffen vervoeren.

« Voer geen tijdelijke aanpassingen uit terwijl de robot in beweging is. Handelingen mogen pas worden uitgevoerd nadat
op het scherm is getikt om de robot te pauzeren.

« Voer geen reinigings- of onderhoudswerkzaamheden uit terwijl de robot is ingeschakeld.

« Zorg er véor gebruik voor dat alle kabels en draden op de vloer goed zijn opgeborgen om te voorkomen dat ze tijdens
de werking van de robot worden meegesleept.

+ Voor de veiligheid dient u ervoor te zorgen dat de robot werkt met een snelheid van 1,2 m/s (3,94 ft/s) of minder.

« Er zijn dode hoeken aanwezig in het automatische obstakelvermijdingssysteem van de robot. Het is ten strengste
verboden om de robot plotseling te blokkeren terwijl deze met hoge snelheid beweegt, omdat dit ongevallen kan
veroorzaken.

« Zorg ervoor dat de afvalbak leeg is wanneer u de robot vervoert. Het is ten strengste verboden de robot tijdens het
transport te kantelen, aangezien het apparaat beschadigd kan raken.

1.3 Instructies voor de omgeving

Gebruik de robot niet en laad deze niet op in omgevingen met hoge temperaturen, hoge druk, of ontvlambare en
explosieve omgevingen om letsel of schade aan de apparatuur te voorkomen.

Voer de robot en de accessoires niet af als huishoudelijk afval. Houd u aan de plaatselijke regelgeving voor het afvoeren
van de robot en de bijbehorende accessoires en steun alternatieven voor recycling.

Deze robot is geschikt voor gebruik op een vlakke ondergrond. Het gebruik wordt afgeraden in omgevingen met
trappen, steile hellingen of in overvolle ruimtes.

Het wordt afgeraden om de robot te gebruiken op zeer vette oppervlakken of opperviakken met stilstaand water.

+ Verwijder vé6r gebruik alle losliggende voedingskabels of vuil op de vloer waardoor de robot kan omvallen of verstrikt
kan raken.

Bij gebruik van het product in omgevingen met uitstekende delen op de grond (zoals drempels, stopcontacten in de
vloer, enz.), dient u ervoor te zorgen dat de hoogte van deze uitstekende delen minder dan 20 mm bedraagt. Als er
verkeersdrempels zijn, mogen deze maximaal 50 mm hoog zijn.

De robot heeft een doorgangsbreedte van meer dan 75 cm (20,53 inch), voor lange gangen is een breedte van meer dan
85 c¢m (33,46 inch) optimaal voor een soepele beweging.

De maximale hellingshoek van de robot is 8° (in niet-reinigingsmodus). Om te voorkomen dat de robot wegglijdt en om
potentiéle risico's te vermijden, pauzeert u de robot niet op hellingen.

De robot is alleen geschikt voor reiniging op vlakke oppervlakken (in reinigingsmodus). Gebruik de robot niet voor
reinigingswerkzaamheden op zichtbaar hellende oppervlakken (> 3°).

Installeer hekken of andere beschermende barriéres in gebieden waar het risico bestaat dat de robot kan vallen, zoals bij
traptreden of boven aan aflopende hellingen.

78



2. Productonderdelen

2.11Inleiding

De PUDU MT1 Max-robot is een professionele veegmachine die is ontworpen voor complexe, grootschalige omgevingen,
met ondersteuning voor autonoom opladen. Zijn belangrijkste voordeel ligt in het vermogen om te voldoen aan de
reinigingsbehoeften van verschillende harde oppervlakken, voornamelijk gericht op complexe scenario's zoals luchthavens,
treinstations, atria in flatgebouwen en parkeergarages. Dit vermindert kosten en verhoogt de efficiéntie voor klanten
terwijl de algehele reinigingskwaliteit wordt verbeterd.

2.2 Paklijst

Hoofdeenheid x 1, Oplader x 1, Zijborstels x 2, Rolborstel x 1, Gebruikershandleiding PUDU MT1 Max x 1,
Conformiteitscertificaat x 1, Positioneringscode x 1, Waarschuwingsvlagpaal x 1, Verhoogd waarschuwingslicht x 1

2.3 Uiterlijk en onderdelen

@ rondgreep
@ ronvuitknop

© Noodstopschakelaar

@ vsiavicamera

@ coscherm
@ schermnoes
(7 JECRIONG

© Waterdruppelsensor

© reBcamera

Veiligheidslicht

©0 00

RGBD

RGB-camera

Extra verlichting

Elektrodeplaat voor opladen

RGBD

Klep laadpoort

Aandrijfwiel
Universeel wiel

Borstel zijkant

OO

Afneembare veegrolborstel

@ Afdichtrubber afvalbak

@ Afdichtrubber veegrolborstel

® Lucntfiter



2.4 Technische specificaties

Kenmerken Beschrijving

Model

MTBCO03

Bedrijfsspanning

23V ~29,2VDC

Ingangsvermogen

100V ~ 240V DC, 50/60 Hz

Uitgangsvermogen

Max. 29,2V DC, 20 A

Accucapaciteit

60 Ah

Oplaadtijd

Ongeveer 3.5 uur

Inschakelduur

5-10 uur

Reinigingscapaciteit

Papiersnippers, houtsnippers, stof, enz.

Totaal gewicht

Ongeveer 85 kg

Ongeveer 187 Ib

Totale afmetingen

840 x 600 x 675 mm

33,07 x 23,62 x 26,57 inch

Materiaal behuizing

PC+ABS

Schermspecificaties

10,1-inch lcd-scherm

Navigatiemethode

3D-LiDAR + VSLAM

Kruissnelheid

0,2 m/s - 1,2 m/s (instelbaar)

0,66 ft/s ~ 3,94 ft/s (instelbaar)

Geluidsniveau tijdens reiniging

<75dB

Minimale doorgangsbreedte

75 cm

29,5inch

Maximale obstakelhoogte

20 mm of gebruikelijke
verkeersdrempels lager dan 50 mm

0,8 inch of gebruikelijke
verkeersdrempels lager dan 1,97 inch

Maximale hellingshoek

g°

Maximale overrijdbare breedte

30 mm

1,18 inch

Reinigingsbreedte
(incl. borstels aan zijkant)

Ongeveer 70 cm

Ongeveer 27,6 inch

Inhoud stofzak

351

7,95 gal

Besturingssysteem

Android

Communicatienetwerk

Ondersteunt 4G, wifi, Bluetooth, Lora of 2,4 G (optioneel)

Mobiele app

Ondersteund

Bedieningsmodus

Handmatig/autom.

Automatische oplaadfunctie

Ondersteund (optioneel laadstation vereist)

Werkomgeving

Temperatuur: -10 °C ~ 45 °C;
Luchtvochtigheid: < 90% RV

Temperatuur: 14 °F ~ 113 °F;
Luchtvochtigheid: < 90% RV

Laadomgeving

Temperatuur: 0 °C ~ 40 °C;
Luchtvochtigheid: < 90% RV

Temperatuur: 32 °F ~ 104 °F;
Luchtvochtigheid: < 90% RV

Opslag

Temperatuur: -20 °C ~ 70 °C;
Luchtvochtigheid: < 90% RV

Temperatuur: -4 °F ~ 158 °F;
Luchtvochtigheid: < 90% RV

Bedrijfshoogte

<2000 m

<6561,7 ft

Geschikte vloertypes

Gepolijst beton, epoxyhars, rubber, gewone bakstenen, keramische tegels, enz.

Beschermingsklasse

1P54

(*De accuduur van elke reinigingsmodus wordt berekend op basis van de instelling met standaarduitrusting, met een accu

die begint op 100% en eindigt op 10%.)
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3. Gebruik van het product

3.1 Instructies voor knoppen

Inschakelen:

Houd de aan/uit-knop ca. 6 seconden ingedrukt. De onderste ledverlichtingsstrook wordt dan blauw.

Uitschakelen:

Houd de aan-uitknop ca. 12 seconden ingedrukt tot het scherm uitgaat; dit geeft aan dat de robot met succes is
uitgeschakeld.

Pauzeren:

Tik op het scherm om een robot in werking te laten pauzeren. Tik opnieuw om de werking te hervatten.

Noodstop:

In een noodgeval drukt u op de noodstopschakelaar om een robot in werking te stoppen. Draai de noodstopschakelaar
rechtsom en hervat de werking volgens de aanwijzingen op het scherm.

Waarschuwing: A

Voordat u een automatische reinigingstaak start, dient u ervoor te zorgen dat de robot is ingeschakeld en onder of
voor de visuele markering is geplaatst (afhankelijk van de positie van de markering) voor een succesvolle
positionering op de opstartlocatie.

3.2 Instructies voor handgreep

Til de handgreep omhoog als u de robot wilt voortduwen. Wanneer de robot stilstaat of automatisch werkt, zet u de
handgreep omlaag.

Voor bediening via het scherm zijn er twee opties: u kunt de schermhoes open maken en uw acties direct op het scherm
uitvoeren, of u kunt het scherm van de robot losmaken en deze bedienen door het scherm in uw handen te houden of aan
de handgreep te bevestigen.

*De handgreep en het scherm van de robot zijn zo ontworpen dat ze afneembaar zijn.
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4. Onderhoud en verzorging

1. Probleem met starten: Controleer het accuniveau. Laad de accu op als deze leeg is.

2. Kan afval niet opruimen:
a). De stofbak zit vol. Verwijder de stofbak en maak deze schoon voordat u de robot opnieuw start.
b). Controleer de borstel. Als deze erg versleten is, vervangt u deze door een nieuwe borstelset.

Onderhoudsonderdelen

Onderhoudscomponenten ‘ Controle-interval ‘ Onderhoudsmethode

Aandrijfwielen en Wekelijks Gebruik een schone doek om het oppervlak te
zwenkwielen reinigen

Zichtsensoren en laserradar Wekelijks Gebruik voor het schoonmaken een zachte, droge

doek of lensreiniger

Stofbak Twee keer per maand Verwijder het resterende afval in de stofbak.
Spoel indien nodig uit met water en zorg ervoor
dat de bak helemaal droog is voordat u deze
opnieuw installeert

Luchtfilter Twee keer per maand Gebruik de automatische stofverwijderingsfunctie
of verwijder het luchtfilter om het schoon te
maken

5. Aftersales-service

Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd biedt een gratis garantie binnen de geldige garantieperiode (de garantieperiode

kan verschillend zijn voor verschillende onderdelen). De kosten die worden gemaakt voor de aftersales-service zijn voor
rekening van Pudu. Na de garantieperiode of bij omstandigheden die niet worden gedekt door de gratis garantie, worden
kosten in rekening gebracht volgens het normale tarief. Neem contact op met de aftersales-hotline voor meer informatie
over het beleid van de aftersales-service en reparatieservices. Het beleid is ook te vinden in de gebruikershandleiding voor
de PUDU MT1 Vac.

E-mail: techservice@pudutech.com
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Prawa autorskie © 2025 Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd. Wszelkie prawa zastrzezone.

Zadna osoba fizyczna ani prawna nie moze imitowa¢, kopiowa¢, przepisywa¢ ani thumaczy¢ tresci niniejszego podrecznika
uzytkownika - w catodci lub w czesci - bez jednoznacznej pisemnej zgody Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd. ani
rozpowszechnia¢ niniejszego podrecznika uzytkownika w zaden sposéb w celach zarobkowych (ani elektronicznie, ani
poprzez kserowanie, nagrywanie itp. technikami). Specyfikacje produktu i informacje zawarte w niniejszym podreczniku
uzytkownika majg charakter informacyjny i mogg ulec zmianie bez uprzedzenia. Jesli nie zaznaczono inaczej, niniejszy
podrecznik uzytkownika jest przeznaczony wytgcznie jako instrukcja uzytkowania i nie mozna go traktowac jako gwarancji

jakiegokolwiek rodzaju.
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1. Instrukcja bezpieczeristwa

1.1 Instrukcja zasilania elektrycznego

UZzywanie nieoryginalnych tadowarek do tadowania robota jest surowo zabronione. Jesli tadowarka okaze sie uszkodzona,
nalezy jg mozliwe najszybciej wymienic.

Przed pierwszym uzyciem produktu nataduj jego akumulator do 100%.

Aby zagwarantowac¢ petng sprawnos¢ i dtugg zywotnos¢ akumulatora robota, nalezy utrzymywac¢ poziom jego
natadowania przez caty czas powyzej 10%.

Gdy poziom natadowania akumulatora spadnie ponizej 10%, robot bedzie pracowat w stanie niskiego poziomu
natadowania akumulatora, ktéry wymaga jak najszybszego natadowania.

Gdy poziom natadowania akumulatora spadnie ponizej 2%, robot przejdzie w tryb ochrony akumulatora i nie bedzie
wykonywac zadnych zadan, dopéki akumulator nie zostanie ponownie natadowany.

« Jesli robot nie bedzie uzytkowany przez dtuzszy czas, obré¢ przetgcznik kluczykowy do potozenia wytgczenia.

« Jedli robot nie byt uzytkowany przez dtuzszy czas, przed ponownym uzyciem nalezy w petni natadowa¢ akumulator.

1.2 Instrukcja uzytkowania

« Opisany produkt to automatyczny samojezdny robot sprzatajgcy do wykorzystania wytgcznie na ptaskich powierzchniach.
Nie nalezy korzystac z robota na nieréwnych lub nieutwardzonych powierzchniach.

Nalezy unikac¢ bezposredniej ekspozycji na $wiatto stoneczne.

Nie nalezy korzysta¢ z maszyny do zadan czyszczacych podczas deszczu, $niegu lub ekstremalnych warunkéw
pogodowych.

« Jesli robot przypadkowo znajdzie sie w nieprawidtowym potozeniu z powodu przeszkody lub innych czynnikéw, przed
wznowieniem zadania nalezy natychmiast wstrzymac zadanie i skierowac robota z powrotem na wtasciwy kurs.

Nie nalezy ciggng¢ robota podczas pracy. Jesli konieczne jest popchnigcie lub przemieszczenie robota, nalezy najpierw
dotkna¢ ekranu, aby wstrzymac prace robota.

Nie wolno popycha¢ robota w przeciwnym kierunku, gdy jest wigczony.

Nie nalezy zakrywac czujnikéw, poniewaz moze to spowodowac nieprawidtowy ruch lub utrate potozenia robota.

Nie nalezy uderza¢ ani naciskac¢ ekranu z duzg sitg, poniewaz moze to spowodowac jego uszkodzenie.

Nie nalezy umieszcza¢ zadnych przedmiotéw, np. przyboréw kuchennych, ani rozpala¢ otwartego ognia na robocie.
Robot nie powinien przewozi¢ zadnych tatwopalnych materiatéw, gazéw ani cieczy.

Nie nalezy dokonywac¢ doraznych regulacji, gdy robot jest w ruchu. Wszystkie operacje powinny by¢ wykonywane po
dotknieciu ekranu w celu wstrzymania pracy robota.

Nie nalezy przeprowadzac czyszczenia ani konserwacji, gdy robot jest wigczony.

Przed uruchomieniem upewnij sie, ze wszystkie kable i przewody prowadzone po podtodze sg odpowiednio
zabezpieczone, aby unikng¢ ich pochwycenia podczas pracy robota.

Aby zagwarantowac bezpieczenstwo, upewnij sig, ze robot pracuje z predkoscig 1,2 m/s (3,94 ft/s) lub mniejsza.

W automatycznym systemie unikania przeszkéd robota wystepujg martwe pola. Bezwzglednie zabrania sie nagtego
blokowania robota, gdy ten porusza sie z duzg predkoscia, poniewaz moze to spowodowac wypadek.

Podczas transportu robota nalezy upewnic sig, ze kosz na odpady jest oprézniony. Bezwzglednie zabrania sie
przechylania robota podczas transportu - w takim przypadku moze dojé¢ do jego uszkodzenia.

1.3 Instrukcje dotyczgce srodowiska

+ Aby unikna¢ obrazen ciata oraz uszkodzenia sprzetu, nie korzystaj z robota ani nie przeprowadzaj tadowania akumulatora
w $rodowiskach o wysokiej temperaturze, wysokim ci$nieniu ani w fatwopalnej lub wybuchowej atmosferze.

+ Nie usuwaj wyeksploatowanego robota ani jego akcesoriéw ze zwyktymi odpadami komunalnymi. Przestrzegaj lokalnych
przepiséw dotyczacych utylizacji robota i jego akcesoriéw, wspierajac recykling.

+ Robot nadaje sie do pracy na ptaskim podtozu. Nie zaleca sie korzystania z robota w miejscach ze stopniami, stromymi
pochytosciami lub w nadmiernie zattoczonym otoczeniu.

+ Nie zaleca sig¢ uzywania robota na powierzchniach silnie zattuszczonych lub ze stojacg woda.

+ Przed rozpoczeciem uzytkowania usun z podtogi wszelkie porozrzucane przewody zasilajace lub odpady, ktére moga

zostac najechane lub zaczepione.

* W przypadku korzystania z produktu w miejscach z nieréwnos$ciami podtoza (takimi jak progi drzwiowe, gniazdka
podtogowe itp.) upewnij sie, ze wysoko$¢ nieréwnosci jest mniejsza niz 20 mm. Jesli wystepuje prég zwalniajacy, jego
wysoko$¢ musi by¢ mniejsza niz 50 mm.

» Robot wymaga szerokosci przejazdu wiekszej niz 75 cm (20,53 cala), a w przypadku dtugich korytarzy optymalna dla
ptynnego ruchu jest szeroko$¢ wieksza niz 85 cm (33,46 cala).

» Maksymalny kat nachylenia robota wynosi 8° (w trybie pracy innym niz czyszczenie). Aby zapobiec zsunieciu sig robota i
potencjalnym zagrozeniom z tym zwigzanym, unikaj zatrzymywania robota na pochytosciach.

+ Robot nadaje sie tylko do wykorzystania do czyszczenia na ptaskich powierzchniach (w trybie czyszczenia). Nie korzystaj z
robota do czyszczenia na wyraznie pochytych powierzchniach (> 3°).

+ Zainstaluj ogrodzenia lub inne bariery ochronne w miejscach, w ktérych istnieje ryzyko stoczenia sie robota, takich jak
krawedzie schodéw lub stromych pochytosci.
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2. Elementy produktu

2.1 Wprowadzenie

Robot PUDU MT1 Max to profesjonalny robot zamiatajacy z obstuga autonomicznego tadowania zaprojektowany z mysla
o duzych przestrzeniach o skomplikowanym ukfadzie. Jego gtéwnga zaletg jest zdolno$¢ do czyszczenia réznorodnych
twardych powierzchni w miejscach o skomplikowanym uktadzie, takich jak lotniska, dworce kolejowe, dziedzince i

hale garazowe. Robot zapewnia ograniczenie kosztéw i wzrost wydajnosci przy jednoczesnej poprawie ogdlnej jakosci
czyszczenia.

2.2 Kompletacja produktu

Jednostka gtéwna x 1, tadowarka x 1, szczotki boczne x 2, szczotka obrotowa x 1, instrukcja obstugi urzagdzenia PUDU MT1
Max x 1, certyfikat zgodnosci x 1, kod pozycjonujacy x 1, maszt ostrzegawczy x 1, uniesiona lampa ostrzegawcza x 1

2.3 Wyglad i czesci sktadowe
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2.4 Specyfikacja techniczna

Model

MTBCO3

Napiecie robocze

DC23V~29,.2V

Zasilanie wejSciowe

AC 100V - 240V, 50/60 Hz

Zasilanie wyjsciowe

Maks. 29,2V DC, 20 A

Pojemnos¢ akumulatora 60 Ah
Czas tadowania Okoto 3.5 godzin
Czas pracy 5-10 godz.

Zdolno$¢ czyszczenia

Strzepy papieru, widry drewniane, kurz itp.

Masa catkowita

Okoto 85 kg

Okoto 187 Ib

Wymiary catkowite

840 x 600 x 675 mm

33,07 x 23,62 x 26,57 cali

Materiat obudowy

PC+ABS

Specyfikacje ekranu

Ekran LCD o przekatnej 10,1 cala

Metoda nawigacji

Lidar 3D +VSLAM

Predkos¢ jazdy 0,2 m/s ~ 1,2 m/s (regulowana) 0,66 ft/s~3,94 ft/s (regulowana)
Hatas podczas czyszczenia <75dB
Minimalna szeroko$¢ przejazdu 75 cm 29,5 cali

Maksymalna wysokos¢

20 mm lub typowe progi zwalniajgce

0,8" lub typowe progi zwalniajace

przeszkody ponizej 50 mm ponizej 1,97"
Maksymalny kat nachylenia 8°

Maksymalna szerokos¢ szczeliny | 30 mm 1,18"
z;:zrztké ifg:ﬁ;:;;;ze Okoto 70 cm Okoto 27,6”
Pojemnos¢ worka na kurz 351 7,95 gal
System operacyjny Android

Sie¢ komunikacyjna

Obstuga 4G, Wi-Fi, Bluetooth, Lora lub 2,4 G (opcjonalnie)

Aplikacja mobilna

Obstugiwana

Tryb pracy

Reczny i automatyczny

Funkcja automatycznego
tadowania

Obstugiwane (wymaga opcjonalnej stacji tadujgcej)

Srodowisko pracy

Temperatura: -10°C ~ 45°C;
Wilgotnos¢: < 90% wilgotnosci wzglednej

Temperatura: 14°F ~ 113°F;
Wilgotnos¢: < 90% wilgotnosci wzglednej

Srodowisko tadowania

Temperatura: 0°C ~40°C;
Wilgotnos¢: < 90% wilgotnosci wzglednej

Temperatura: 32°F ~ 104°F;
Wilgotnos¢: < 90% wilgotnosci wzglednej

Warunki przechowywania

Temperatura: -20°C ~ 70°C;
Wilgotnosé: < 90% wilgotnosci wzglednej

Temperatura: -4°F ~ 158°F;
Wilgotnos¢: < 90% wilgotnosci wzglednej

Wysokos$¢ n.p.m. podczas pracy

<2000 m

<6561,7 ft

Odpowiednie rodzaje podtoza

Polerowany beton, zywica epoksydowa, guma, cegta, ptytki ceramiczne itp.

Poziom ochrony

1P54

(* Zywotno$¢ akumulatora w kazdym trybie czyszczenia jest obliczana na podstawie standardowego ustawienia biegu, przy

natadowaniu baterii od 100% do 10%.)
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3. Uzytkowanie produktu

3.1 Instrukcja obstugi przyciskéw

Wigczanie zasilania:

Nalezy nacisng¢ i przytrzymac przycisk zasilania wcisniety przez okoto 6 sekund, az dolny pasek Swietlny zaswieci sie na
niebiesko.

Wytaczanie zasilania:

Nacisnij i przytrzymaj przycisk zasilania przez okoto 12 sekund, az ekran wytaczy sie, co oznacza, ze robot wytgczyt sie.
Pauza:

Dotknij ekranu, aby wstrzymac prace robota. Dotknij ekranu ponownie, aby wznowi¢ prace.

Zatrzymanie awaryjne:

W razie wystgpienia sytuacji awaryjnej nacisng¢ wytacznik awaryjny w celu zatrzymania pracy robota. Obré¢ wytgcznik
awaryjny w prawo, aby go odblokowa¢ i wznéw prace robota zgodnie ze wskazéwkami na ekranie.

Uwaga: A

Przed uruchomieniem sprzgtania automatycznego sprawdz, czy robot jest wigczony i stoi pod lub przed znacznikiem
potozenia (w zaleznosci od potozenia znacznika), aby robot mégt ustali¢ miejsce uruchomienia.

3.2 Instrukcja obstugi uchwytu

Gdy zachodzi potrzeba popchniecia robota, nalezy podnies¢ uchwyt. Gdy robot jest bezczynny lub pracuje automatycznie,
opus¢ uchwyt.

Gdy zajdzie potrzeba interakcji z ekranem, masz dwie mozliwosci: mozesz otworzy¢ ostone ekranu i bezposrednio wejs¢ w
interakcje z ekranem lub odtaczyc¢ ekran od robota i obstugiwac go, trzymajac go w dtoniach lub mocujac do uchwytu.

* Uchwyt robota i ekran sg zaprojektowane tak, aby mozna je byto odtgczyc.
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4. Konserwacja i pielegnacja

1. Nie mozna uruchomi¢ robota: Sprawdz poziom natadowania akumulatora. Nataduj akumulator, jesli jest wyczerpany.
2. Nie mozna wyczysci¢ Smieci:
a). Pojemnik na kurz jest petny. Wyjmij pojemnik na kurz odkurzacza i opréznij go, zanim ponownie uruchomisz robota.
b). Sprawdz szczotke. Jesli jest mocno zuzyta, wymien jg na nowa.

Elementy konserwacyjne

Elementy konserwacyjne Czestotliwos¢ kontroli Sposéb konserwacji

Kota napedowe i kdtka Co tydzien Do czyszczenia powierzchni uzywaj czystej
skretne Sciereczki.

Czujniki wizyjne i radar Co tydzien Do czyszczenia uzywaj miekkiej, suchej sciereczki
laserowy lub $rodka do czyszczenia optyki.

Pojemnik na kurz Pot miesigca Posprzataj pozostate $mieci zostawione w

pojemniku na kurz. W razie potrzeby przeptucz go
woda, a przed ponownym montazem upewnij sig,
ze jest catkowicie suchy.

Filtr powietrza Pot miesigca Uruchom automatyczne usuwanie kurzu lub
wyjmij filtr powietrza, aby go wyczyscic.

5. Serwis posprzedazny

W okresie gwarancyjnym firma Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd zapewnia bezptatny serwis gwarancyjny (moze rézni¢
sie zaleznie od poszczegélnych komponentéw). Optaty naliczone w ramach serwisu posprzedazowego zostang pokryte
przez firme Pudu. Poza okresem gwarancyjnym lub w przypadkach, w ktérych nie przystuguje bezptatna gwarancja,
zostanie pobrana optata wedle cennika standardowego. Szczegétowe informacje dotyczgce regulaminu serwisu
posprzedaznego i napraw mozna uzyskac¢, dzwonigc pod numer infolinii serwisu posprzedaznego. Regulamin mozna takze
znalez¢ w podreczniku obstugi PUDU MT1 Vac.

E-mail: techservice@pudutech.com
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6. Informacje dotycz ce zgodno ci

6.1 Informacje o utylizacji i recyklingu

)¢

|

Celem dyrektywy w sprawie zuzytego sprzetu elektrycznego i elektronicznego (WEEE) jest zminimalizowanie wptywu
sprzetu elektronicznego i elektrycznego na srodowisko poprzez zwigkszenie stopnia ponownego wykorzystywania i
recyklingu zuzytego sprzetu oraz ograniczenie jego ilosci trafiajacych na wysypiska. Symbol umieszczony na tym produkcie
lub jego opakowaniu oznacza, iz produkt nalezy po uptywie okresu zywotnosci zutylizowac¢ osobno, nie za$ ze zmieszanymi
odpadami gospodarstwa domowego. Nalezy pamietac, iz utylizacja sprzetu elektronicznego w zaktadach recyklingu

jest obowigzkiem uzytkownika - pomaga bowiem chroni¢ zasoby naturalne. Punkty zbiérki sprzetu elektronicznego i
elektrycznego przeznaczonego do recyklingu powinny sie znajdowac w kazdym kraju. Informacje na temat punktéw
zbiérki odpadéw mozna uzyskac we witasciwych urzedach odpowiedzialnych za gospodarke odpadami elektrycznymi i
elektronicznymi, najblizszych urzedach miejskich oraz w przedsiebiorstwach utylizacji odpadéw gospodarstwa domowego.

)i4

Przed przekazaniem zuzytego sprzetu elektrycznego i elektronicznego (EEE) do systemu zagospodarowania lub punktu
zbidrki odpadéw uzytkownik koricowy sprzetu zawierajacego baterie i/lub akumulatory elektryczne musi je usunac i
przekaza¢ do wyznaczonego dla nich miejsca zbiorki.

6.2 O wiadczenie o zgodno ci z przepisami Federalnej Komisji czno ci USA (FCC)

Ponizsze informacje dotycza robota Pudu.

W wyniku badan przedmiotowego urzgdzenia stwierdzono, ze spetnia ono wymagania wobec urzadzen cyfrowych klasy B,

zgodnie z przepisami FCC Rules Part 15. Okre$lone w nich wartosci graniczne stuzg zasadnej ochronie przed szkodliwymi

zaktéceniami w instalacjach obiektéw mieszkalnych. Urzgdzenie generuje, wykorzystuje i moze emitowac energie radiowg i

jesli nie jest zainstalowane i uzywane zgodnie z wtasciwymi instrukcjami, moze powodowac szkodliwe zaktécenia tgcznosci

radiowej. Jednakze nie ma zadnej gwarangji, ze zaktécenia nie wystgpig w kazdej instalacji. Jesli urzadzenie wywotuje

szkodliwe zaktécenia dla odbioru radiowego lub telewizyjnego, co mozna ustali¢, wytaczajac i ponownie wigczajac

urzadzenie, uzytkownik urzadzenia powinien sprébowac usung¢ przyczyne zaktécer na ponizsze sposoby:

+ Zmieniajac kierunek lub miejsce pracy anteny odbiorczej.

+ Zwiekszajac odlegtos¢ miedzy przedmiotowym urzadzeniem i odbiornikiem RTV.

+ Podtaczajgc przedmiotowe urzadzenie do gniazdka elektrycznego w obwodzie innym niz ten, do ktérego jest podtgczony
odbiornik RTV.

+ Zasiegajac pomocy u sprzedawcy lub doswiadczonego specjalisty od techniki RTV.

Przedmiotowe urzadzenie spetnia wymagania przepiséw FCC Rules Part 15. Praca urzgdzenia podlega nastepujgcym dwém

warunkom:

+ Urzadzenie nie moze wywotywac szkodliwych zaktécen.

+ Urzadzenie musi przyja¢ wszelkie zaktécenia odbierane, w tym zaktécenia, ktére moga skutkowac jego nieprawidtowa
praca.

6.3 O wiadczenie o zgodno ci z przepisami Industry Canada

Przedmiotowe urzadzenie spetnia wymagania norm RSS dla urzadzen zwolnionych z obowigzku posiadania koncesji

wydanej przez Industry Canada. Praca urzadzenia podlega nastepujacym dwém warunkom:

+ Urzadzenie nie moze wywotywac zaktécen.

+ Urzadzenie musi przyja¢ wszelkie zaktécenia, w tym zaktdcenia, ktére moga skutkowac jego nieprawidtowa praca.

L'émetteur/récepteur exempt de licence contenu dans le présent appareil est conforme aux CNR d'Innovation, Sciences et

Développement économique Canada applicables aux appareils radio exempts de licence. L'exploitation est autorisée aux

deux conditions suivantes :

+ L'appareil ne doit pas produire de brouillage;

+ L'appareil doit accepter tout brouillage radioélectrique subi, méme si le brouillage est susceptible d’en compromettre le
fonctionnement.
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Copyright © 2025 Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd. Todos os direitos reservados.

Nenhuma organizac¢do ou individuo deve imitar, copiar, transcrever ou traduzir o contetdo deste guia do utilizador, parcial
ou totalmente, sem o consentimento expresso por escrito da Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd., ou distribuir este guia do
utilizador com vista a obter lucro de qualquer forma (eletronicamente ou por fotocépia, gravacao, etc.). As especificagdes do
produto e as informagdes fornecidas neste guia do utilizador servem apenas de referéncia e estdo sujeitas a alteragdes sem
aviso prévio. Salvo especificagdo em contrario, este guia do utilizador destina-se a servir de instruges de utilizacéo e

nenhuma representacdo deve ser considerada como uma garantia de qualquer tipo.
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1. Instrugdes de seguranca

1.1 Instrugdes de utilizagdo de eletricidade

« E estritamente proibido utilizar carregadores ndo originais para carregar o robd. Se o carregador estiver defeituoso, deve
ser substituido de imediato.

+ Carregue totalmente a bateria (100%) antes da primeira utilizacdo.

+ Para garantir a eficiéncia e vida util da bateria do rob6, mantenha sempre o nivel da bateria acima de 10%.

+ Quando o nivel da bateria esta abaixo de 10%, o rob6 encontra-se em estado de bateria fraca e precisa de ser carregado
0 mais rapidamente possivel.

+ Quando o nivel da bateria esta abaixo de 2%, o robd entra em modo de protecdo da bateria e ndo conseguira realizar
tarefas até ser novamente carregado.

+ Se o robd néo for usado por um longo periodo, coloque o interruptor de chave de alimentagdo na posicao “off”.

+ Se 0 rob0 estiver inativo durante muito tempo antes de ser utilizado novamente, carregue-o completamente antes de o usar.

1.2 Instrugdes de utilizacdo

Este produto é um robd de limpeza automatico com rodas; utilize-o apenas em superficies planas. Nao o utilize em
superficies irregulares ou ndo pavimentadas.

Evite a exposicdo a luz solar.

N&o utilize a maquina para tarefas de limpeza em condigdes meteorolégicas chuvosas, com neve ou extremas.

Se o robo ficar acidentalmente numa posi¢do incorreta devido a obstru¢des ou outros motivos, pause a tarefa
imediatamente e empurre o rob6 para a rota correta antes de retomar a tarefa.

N&o arraste o rob6 durante o funcionamento. Se necessitar de empurrar ou mover o robd, toque no ecra para coloca-lo
em pausa primeiro.

+ Ndo empurre o robd para tras enquanto estiver ligado.

N&o cubra os sensores do robd, pois pode causar movimento anormal ou perda de posicionamento.

N&o bata nem pressione o ecrd com forca, pois pode danificar o dispositivo.

N&o coloque quaisquer objetos sobre o robd, nem coloque chamas vivas ou utensilios de cozinha. O robé ndo deve
transportar quaisquer sélidos, gases ou liquidos inflamaveis.

Néo faga ajustes temporarios enquanto o rob6 estiver em movimento. Todas as operacdes devem ser realizadas apés
tocar no ecra para colocar o rob6é em pausa.

N&o realize trabalhos de limpeza ou manutengdo enquanto o robd estiver ligado.

Antes da utilizacdo, certifique-se de que todos os cabos e fios no chao estdo devidamente arrumados para evitar que
sejam arrastados durante o funcionamento do robé.

Para garantir a seguranca, certifique-se de que o robd funciona a uma velocidade de 1,2 m/s (3,94 pés/s) ou inferior.
O robd tem pontos cegos no seu sistema automatico de desvio de obstaculos. E estritamente proibido obstruir
repentinamente o rob6 enquanto este se move a alta velocidade, pois pode causar acidentes de seguranca.

Ao transportar o robd, certifique-se de que o depésito do lixo esté vazio. E estritamente proibido inclinar o rob6 durante
o transporte, uma vez que pode danificar o dispositivo.

1.3 Instrugdes relativas ao ambiente

Na&o utilize o robd nem realize operagdes de carregamento em ambientes com temperatura elevada, alta pressdo, ou
inflaméaveis e explosivos para evitar ferimentos pessoais ou danos ao equipamento.

N&o trate o robd e os seus acessérios como lixo doméstico comum. Respeite os regulamentos locais sobre a eliminagdo
do robd e dos seus acessorios e apoie as iniciativas de reciclagem.

O rob6 é adequado para utilizagdo em superficies planas. Ndo é recomendado para utilizagdo em ambientes com
degraus, declives acentuados ou espacos excessivamente apinhados.

N&o se recomenda usar o robd em superficies muito gordurosas ou com dgua parada.

Remova quaisquer cabos de alimentacdo dispersos ou detritos no chdo que possam fazer tropecar ou prender o robd
antes da utilizagdo.

Ao utilizar o produto em cenarios com saliéncias no chdo (como soleiras de portas, tomadas de chdo, etc.), certifique-se
de que a altura das saliéncias é inferior a 20 mm. Se houver uma lomba, a altura da lomba deve ser inferior a 50 mm.

O rob6 requer uma largura de passagem superior a 75 cm (20,53 polegadas), e no caso de corredores longos, uma
largura superior a 85 cm (33,46 polegadas) é ideal para um movimento fluido.

O angulo maximo de inclinagdo para o rob6 é de 8° (em modo de ndo limpeza). Para evitar que o robd deslize e
potenciais riscos, evite colocar o robd em pausa em declives.

O robd é adequado apenas para limpeza em superficies planas (em modo de limpeza). Nao utilize o robd para operagdes
de limpeza em declives visivelmente inclinados (>3°).

Instale vedacdes ou outras barreiras de protecdo em areas onde existe o risco de queda do robd, como perto de
rebordos de escadas ou entradas para declives descendentes.
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2. Componentes do Produto

2.1 Introducéao

O rob6 PUDU MT1 Max é um rob6 aspirador profissional concebido para ambientes complexos e de grandes dimensdes,
com suporte para carregamento auténomo. A sua principal vantagem reside na sua capacidade de satisfazer as
necessidades de limpeza de uma variedade de superficies duras, visando principalmente cendrios complexos como
aeroportos, esta¢des ferroviarias, atrios residenciais e garagens. Isto reduz os custos e aumenta a eficiéncia para os
clientes, melhorando simultaneamente a qualidade geral da limpeza.

2.2 Lista de embalagem

1 unidade principal, 1 carregador, 2 escovas laterais, 1 escova rotativa, 1 Manual do Utilizador PUDU MT1 Max,
1 Certificado de Conformidade, 1 cédigo de posicionamento, 1 bandeira de adverténcia com haste e 1 luz de aviso elevada

2.3 Aparéncia e componentes

@ reo-

Botdo do interruptor de
alimentagdo

9 Interruptor de paragem de
emergéncia

Camara VSLAM

Ecra LCD

Protegdo de ecra

LiDAR 3D

Sensor de gotas de 4gua

Camara RGB

Luz de seguranca

RGBD

Camara RGB

Luz suplementar

Placa de elétrodo de carga

RGBD

Tampa da porta de
carregamento

Roda motriz

Roda universal

Escova lateral de varredura

Escova rotativa de varredura
removivel

(SR I G G G I I - I o I -

Borracha de vedagéo da caixa
de residuos

@ Borracha de vedagao da escova
rotativa

@® Filrodear



2.4 Especifica¢des técnicas

Func¢des Descricdo

Modelo

MTBCO3

Tens&o de funcionamento

23-29,2V CC

Entrada de alimentagdo

100~240V CA, 50/60 Hz

Saida de alimentagdo

Max. 29,2V CC, 20 A

Capacidade da bateria

60 Ah

Tempo de carregamento

Aproximadamente 3.5 horas

Tempo de funcionamento

5-10h

Capacidade de limpeza

Pedacos de papel, aparas de madeira, pd, etc.

Peso total

Aproximadamente 85 kg

Aproximadamente 187 |b

Dimensdes gerais

840x600x675 mm

33,07x23,62x26,57 polegadas

Material da estrutura

PC+ABS

Especificacdes do ecra

Ecrd LCD de 10,1 polegadas

Método de navegacdo

Lidar 3D+VSLAM

Velocidade de circulagdo

0,2 m/s~1,2 m/s (ajustavel)

0,66 pés/s~3,94 pés/s (ajustavel)

Ruido na operagédo de limpeza

<75dB

Largura minima de passagem

75cm

29,5 polegadas

Altura maxima de obstaculos

20 mm ou lombas comuns para
veiculos abaixo de 50 mm

0,8 polegadas ou lombas comuns
para veiculos abaixo de 1,97 polegadas

Angulo méximo de inclinagio

8°

Largura maxima ultrapassavel

30 mm

1,18 polegadas

Largura de limpeza
(com escovas laterais)

Aproximadamente 70 cm

Aproximadamente 27,6 polegadas

Capacidade do saco de p6

351

7,95 galdes

Sistema operativo

Android

Rede de comunicacdo

Suporta 4G, Wi-Fi, Bluetooth, Lora ou 2.4G (opcional)

Aplicacdo movel

Suportada

Modo de funcionamento

Manual/Automatico

Funcéo de carregamento
automatico

Suportado (requer estacdo de carregamento opcional)

Ambiente de operacdo

Temperatura: -10~45 °C;
Humidade: < 90% HR

Temperatura: 14~113 °F;
Humidade: < 90% HR

Ambiente de carregamento

Temperatura: 0 °C~40 °C,
Humidade: < 90% HR

Temperatura: 32 °F~104 °F;
Humidade: < 90% HR

Ambiente de armazenamento

Temperatura: -20 °C~70 °C;
Humidade: < 90% HR

Temperatura: -4 °F~158 °F;
Humidade: < 90% HR

Altitude de funcionamento

<2000 m

<6561,7 pés

Tipos de solo adequados

Bet&o polido, resina ep6xi, borracha, tijolo comum, ladrilhos de ceramica, etc.

Nivel de protecdo

1P54

(* A duracdo da bateria de cada modo de limpeza é calculada com base na definicdo de velocidade padrédo, com a bateria a

comegar a 100% e a terminar a 10%.)
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3. Utilizacao do produto

3.1 Instrucdes dos botdes

Ligar:

Prima e mantenha premido o botdo de alimentacdo durante aproximadamente 6 segundos. A faixa de luz LED inferior fica azul.
Desligar:

Prima e mantenha premido o botdo de alimentacdo durante aproximadamente 12 segundos até que o ecra se desligue,
indicando que o robd foi desligado com éxito.

Colocar em pausa:

Quando o robd estiver em funcionamento, toque no ecra para coloca-lo em pausa. Toque novamente para retomar a
operagao.

Botdo de paragem de emergéncia

Em caso de emergéncia, prima o interruptor de paragem de emergéncia para parar o robé em funcionamento. Rode o
interruptor de paragem de emergéncia para a direita e retome a operagdo de acordo com as sugestdes no ecra.

Cuidado: A

Antes de iniciar uma tarefa de limpeza automatica, certifique-se de que o rob6 esta ligado e colocado abaixo
ou em frente do marcador visual (dependendo da posicdo do marcador) para um posicionamento com éxito
no local de arranque.

3.2 Instrugdes da pega

Quando precisar de empurrar o robd, levante a pega. Quando o rob6 estiver inativo ou a funcionar automaticamente,
baixe a pega.

Quando precisar de interagir com o ecra, tem duas op¢des: pode abrir a protecdo de ecrd e interagir diretamente com o
ecra ou separar o ecra do robd e opera-lo segurando-o com as méos ou prendendo-o na pega.

* A pega do robd e o ecrd foram concebidos para poderem ser retirados.
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4. Manutencao e cuidados

1. Avaria do arranque: Verifique o nivel da bateria. Carregue a bateria se esta estiver descarregada.
2. N&o é possivel limpar detritos:

a). O depdsito de pd estd cheio. Remova o depésito de pd e limpe-o antes de reiniciar o robd.

b). Verifique a escova. Se estiver muito desgastada, substitua-a por um novo conjunto de escovas.

Componentes de manutencdo

Componentes de Frequéncia de verificagdo Método de manutengdo

manutencao

Rodas motrizes e rodizios Semanalmente Use um pano limpo para limpar a superficie
Sensores de visdo e radar Semanalmente Para a limpeza, utilize um pano macio e seco ou
laser um produto de limpeza de lentes

Depésito de pé Quinzenalmente Limpe os detritos restantes no interior do

depésito de pé. Se necessario, lave com dgua e
certifique-se de que estd completamente seco
antes da reinstalacdo

Filtro de ar Quinzenalmente Utilize a remocédo automaética de pé ou remova o
filtro de ar para o limpar

5. Servigo pé6s-venda

Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd. fornece um servigo de garantia gratuita dentro do periodo de garantia efetiva (o
periodo de garantia pode variar para diferentes componentes). As taxas incorridas pelo servico pés-venda serdo cobertas
pela Pudu. Para além do periodo de garantia ou em quaisquer circunstancias ndo cobertas pela garantia gratuita,

serd cobrada uma determinada taxa de acordo com o prego normal. Contacte a linha de apoio pés-venda para obter
informagdes pormenorizadas sobre a politica de servigo pés-venda e servigos de reparagdo. A politica também pode ser
encontrada no Guia de funcionamento do PUDU MT1 Vac.

E-mail: techservice@pudutech.com
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© 2025 Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd. Bce npaBa 3alyuLeHbl.

Hwukakas opraHusaunsa nav otaesibHoe INLO He MMEeKOT NpaBa UMUTUPOBATb, KOMYPOBAaTh, NepenncbiBaTb UV NepeBognTb
cofiepxaHune aHHOro pykoBOZACTBa MO/b30BaTeNs, YaCTUYHO WM MONHOCTLIO, 6€3 NMCbMEeHHOro paspelueHuns Shenzhen
Pudu Technology Co., Ltd., v pacnpocTpaHsiTb AaHHOE PyKOBOACTBO MO/b30BaTes C Lie/Ibio NoNyUYeHus Nprubbiav 1o6biM
CNoco60M (3N1eKTPOHHO 1V MyTem GOTOKOMMPOBAHUS, 3aMUCK 1 T. 4.). TeXHUYeCKe XapaKTepUCTUKN U3AeNVs 1 CBEAeHMS,
coziepxallyecs B 3TOM PyKOBOACTBE MO/b30BATeNs, NMPVBEAEHbI CKIOUNTENBHO B CNPABOYHbIX LIESAX 1 MOTYT MEHATLCS
6e3 yBegomeHns. ECiv He yka3aHo MHOe, 3TO PyKOBOACTBO MO/b30BaTeNs MpeAHa3HaueHo TONbKO B Ka4eCTBE MHCTPYKLMIA

No NPYIMEeHEeHNo, N HNKaKoe 3asABeHne He AO/DKHO CHUTATbCA rapaHTmel?l Kakoro-nm6o poaa.

96



1. MUHCcTpYyKLUUM Nno 6e3onacHOCTN

1.1 YKazaHus no Ncnosib30BaHUIO 3/IeKTponuTaHus

Mcnonb3oBaHWe HeOPUrHabHbIX 3apAAHbIX YCTPOCTB AN15 3apsiAKM poboTa CTPOro 3anpeLleHo. B ciyyae
NOBPEeX/eHNs 3apsAHOro YCTPOVICTBa 3aMeHINTE ero Kak MOXHO cKopee.

Mepes nepBbIM UCMOb30BaHNEM MONHOCTLIO 3apsAANTe akkyMynsTop 40 100%.

[ns obecneyenns 3pPpeKTUBHOM PaboTbl 1 MPOAJIEHNS CPOKa CNYXObl akkyMynsTopa poboTa He gonyckaiTe nageHus
ypoBHs 3apsaa Huxe 10 %.

Korpa yposeHb 3apaaa onyctutcst Hvdke 10 %, po60oT nepelijeT B COCTOAAHME HU3KOTO YPOBHS 3apa/a, U ero HyXxHo
3apAANTL Kak MOXHO ckopee.

Korza ypoBeHb 3apsja akkyMynsiTopa onycTuTcst Hudke 2 %, poboT nepelifeT B PeXiuM 3aLnTbl akkyMyasaTopa 1 He
CMOXET BbIMOHATL 3a/a4L, Noka He by/leT 3apsiXeH CHOBa.

Ecnvn po6oT He MCMonb3yeTcs B TeUeHVie JIMTeNbHOTo BpeMeHY, NepeseaunTe Ktoy-Bblk/ouaTe b B nonoxeHune «Boik.» (off).
Ecan p060T He 1NCNo/b30BasCs B TeYeHue 4/INTe/IbHOro BpeMeHU, NOIHOCTbIO 3apsAnTe ero nepej 1ncnojib30BaHneEM.

1.2 IHCTPYKLUMM 1o 3KcnayaTauum

3710 NPOAYKT siBNAETCA KOJ1eCHbIM aBTOMATUYeCKUM YNCTALLM pOﬁOTOM. V|CI'IO}'Ib3yVITe €ro TO/IbKO Ha MI0CKnX
NoBEPXHOCTSAX. He NCnosb3yliTe ero Ha HEPOBHbIX UV HEMOLLIEHbIX MOBEPXHOCTSAX.

N36eraiiTe BO34EACTBUA CONHEYHOrO CBETA.

He ncnonb3yiite poboTa Ans y6OpKU B JOXKANNBYHO, CHEXHYIO MOrogy UAn Npu ApYrnx SKCTPeMasbHbIX MOrogHbIX
YCNOBUAX.

Ecnv po6oT cnyyaiiHo coluen ¢ MapLupyTa 13-3a NPensTCTBUA UAN UHBIX GpaKTOPOB, HEMEANEHHO NPUOCTaHOBYTE
3a4avy, BepHUTE ero Ha BepHbIli MyTb 1 3aTeM BO306HOBUTE ee BbIMOIHEeHe.

3anpeLlaeTcs TAHYTb Po60Ta BO BPEMS ABUKEHUSA. EC/IN HYXXHO OTOABUHYTL UV NepeMecTUTb po6oTa, CHavana
KOCHUTECh 3KpaHa, YTo6bl MPUMOCTAHOBUTL €ro.

3anpeLyaeTcs TokaTb Po60Ta B MPOTMBOMOMOXKHOM HarnpasaeHUV Npy BKIOYEHHOM NMUTaHNUN.

He 3akpbIBaliTe AaTunky po6oTa, MOCKO/IbKY 3TO MOXET MPUBECTU K CE0AM B ABUXKEHUW UV noTepe
MO3MLMOHNPOBAHKS.

He ypapsiite 1 He HaXXuMariTe ¢ CUIOM Ha 3KPaH, Tak Kak 3TO MOXeT MOBPeAUTb YCTPOLCTBO.

He knagunte Ha po60Ta HUKakue npeameTsbl. He pa3melalite Ha HEM UCTOUYHUKIM OTKPLITOTO OTHS UM KyXOHHYH yTBaphb.
Po6OT He J0/1XeH NepeBO3MTb NErkoBOCNIaMEHSOLLMECs TBepAble BELLECTBA, rasbl UV XNAKOCTU.

* He BHOCKTe KOPPEKTNPOBKYM BO BPeMsl ABVXXeHNS poboTa. Bce onepauun cinesyet BbINONHATbL, NpeABapuUTebHO
OCTaHOBMB po60Ta KacaHVeM 3KpaHa.

He BbINONHAVTE O4NCTKY AW 06CNYKMBaHMeE, Noka PO6OT BKIOYEH.

Mepey ncnonb3oBaHveM ybeaunTech, YTO Bce kabenr 1 NpoBoAa Ha nosy yépaHbl, YTobbl PO6OT He 3aLienu X Bo Bpems
pa6oThbl.

B uensx 6e3onacHOCTV cneauTe, YTO6bl CKOPOCTbL PoboTa He npesbiwana 1,2 m/c (3,94 ¢t/c).

CucteMa aBTOMaTUYeCKOro 06XOAa I'IpEI'IﬂTCTBVIVI IMeeT C/enble 30Hbl. KaTeropmquKm 3anpeLyaeTcs BHe3arnHo
nperpaxgatb nyTb PO60TY Ha BbICOKOI CKOPOCTW, Tak Kak 3TO MOXEeT NMPUBECTN K HECHACTHBLIM CTy4asm.

Mpu TpaHcnopTUpoBKe po6oTa ybeamnTeck, YTO Nblnec6opHUK NycT. CTPOro 3anpeLleHo HakIoHATbL po6oTa BO Bpemst
TPaHCMOPTUPOBKM, Tak Kak 3TO MOXET NMOBPeAnTb YCTPONCTBO.

1.3 IHCTPYKLIM B OTHOLLUEHWUN YC/I0BUIA 3KCMTyaTauum

3anpeLyaeTcs NCronb30BaThk UK 3apsixkaTe Po6oTa B YCN0BHSX BbICOKMX TeMMepaTyp, BbICOKOrO aBNEHNS, a Takke BO
B3PbIBOOMACHbIX V1 IETKOBOCMIAMEHSAIOLLNXCA CPeAax Bo N3bexaHvie TpaBM 1 NMoBpexeHVs 060pyAoBaHus.
3anpeLyaeTca yTUAM3MpoBaTk poboTa 1 ero NpruHaANeXHOCTU BMecTe ¢ 6bIToBbIMY 0TxoAamu. CobtogaiiTe MecTHble
npaswuna Npy yTuamnsaumm poboTta 1 ero akceccyapos, NogepXuBaiiTe nepepaboTky.

Po60T npuroaeH Ans akcnayaTaumy Ha POBHbIX MOBEPXHOCTAX. He pekoMeRyeTcs 1Cnonb3oBaTk Po6oTa B MecTax co
CTYNEeHAMM, Ha KPYTbIX CKNOHaX VN B MPOCTPaHCTBaX C 60/1bLUVIM CKOMNeHUeM tojeil.

He pekoMeHyeTcs 1CNonb30BaTh PO60Ta Ha CU/IBbHO 3arpsisHEHHbIX MOBEPXHOCTSX MV NMOBEPXHOCTSX CO CTOAYel BOAOIA.
Mepey cnonb3oBaHWeM ybepuTe ¢ nona pasépocaHHbIe WHYPbl MUTaHUA U Mycop, YTO6bI PO6OT He 3aLlenucs 3a HUX
WAV He 3anyTancs B HUX.

Mpwv ncnonb3oBaHUK po6oTa B MeCTax € BbICTyNamu Ha nosy (Hanpumep, 4BepHbIMU NMOpPoramMu, HanoAbHbLIMN
po3seTkamu U T. 4.) y6eAnTech, YTO X BbICOTa He npeBbiaeT 20 MM. ECv Ha NyTW eCTb «nexXaunii NoanLenckniig, ero
BbICOTa He JJ0/kHa npeBbiwaTh 50 MM.

[ns npoesaa po6oTy TpebyeTcs LMPUHa Npoxoza He MeHee 75 cM (20,53 gtoiiMa), a B ANIMHHbBIX KOpugopax Ans
6ecnpenaTCTBEHHOrO ABVKEHVSA ONTMasbHa WPKHA He MeHee 85 cM (33,46 gtoiima).

MakcumManbHbIii yron yknoHa anst po6ota coctaBnsieT 8° (BHe pexuMa y6opku). Bo nsbexaHue cockanb3blBaHWs 1
COMYTCTBYIOLLMX PUCKOB He OCTaHaBAMBalTe poboTa Ha CK/IOHaX.

Po60T npesHa3sHayeH Ans y60pKkn TONbKO Ha MAOCKUX MOBEPXHOCTAX (B pexviMe y6opku). He ncnonk3syiite ero ans
ybopKM Ha NOBEPXHOCTSIX C BUAVMbBIM YKOHOM (> 3°).

B mecTax, rae ecTb pyUck nageHust po6oTa, Hanpvimep, y KpaeB NeCTHWL, UK Nepej Cryckamu, ycTaHaBnnBaite
orpaxzaeHuvs Unu gpyrvie 3almUTHble 6apbepsbl.
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2. KomnoHeHTbI n3genuvs

2.1 BBepgeHue

PUDU MT1 Max — npodeccrnoHanbHbli po6oT A1 NogMeTaHVst 60bLUMX U CIOXKHbIX TEPPUTOPUIA, OCHALLLEHHbIV
aBTOHOMHOI 3apsAKolA. [NaBHas 0CO6eHHOCTL MOeNY — KavecTBeHHas y6opka pas/nyHbIX TBEPABIX MOKPbITWIA Ha
TaKNX CIOXHbI 06beKTax, Kak a3ponopThl, BOK3aslbl, BXOAHbIE rPYMMbl XUbIX KOMMIEKCOB U MapKuHrn. Po60T nomoraet
KNV@HTaM CHV3UTh 3aTPaThl, NOBLICKTL MPOV3BOANTENLHOCTL U JOCTUYL HOBOTO YPOBHS YNCTOTBI.

2.2 YNaKoBOYHbIV NNCT

OcHOBHOW 610K X 1, 3apsiAHOe YCTPONCTBO X 1, 6OKOBbIE LLETKM X 2, PONIMKOBast LweTka X 1, PykoBoAcTBo nonb3osaTtens PUDU
MT1 Max x 1, cepTudmKaT cOOTBETCTBUSA X 1, KOA NO3ULMOHNPOBaHNA X 1, CUrHanbHas MayTa X 1, BbICOKOPACMON0XKEHHbI
Npo61eckoBbIii Masgyok X 1

2.3 BHeLwHWi BUA, N KOMIMOHEHTbI

Pyuka
KHonka nuTaus

KHonka asapuiiHoro octarosa

Kamepa VSLAM

XKK-3kpan

3awyTa skpara

3D-nmpap

AaTUNK Kanenk Boabl

RGB-kamepa

npoBeckoBbIii Manyok

RGBD

RGB-kamepa

JlononHuTensHbIA caet

MNacTMHYaTbIA 3apAAHbITi
3nexTpos

RGBD

KpbiLLka 3apAAHOIO NopTa

Beayujee koneco

YHuBepcansHoe koneco

BokoBas weTka

ChbemHas ponukosas LeTka

Pe3uHOBOE yNNoTHEHME
KOHTeliHepa Ans Mycopa

Pe3VHOBOE yNNOTHeHMe
PONMKOBOW LLLETKN

0000 DOARANONO0OO0D00O0OO0OOO

BO3AYLWHbI PUALTP



2.4 TexHNYeCKUEe XxapaKTepucTnKm

PyHKUNN OnvcaHne

Mogenb

MTBCO3

Pabouee HanpsbkeHve

23B~29,2 B nocr.

Bxoa nutaHusa

100 B ~ 240 B nepem., 50/60 Iy,

Beixoa nuTaHus

Makc. 29,2 B/ 20 A nocT.

EMKOCTb akkymynsTopa

60 Ay

Bpems 3apaaku

MpumepHo 3.5 yaca

Bpems paboTbl

5-10u

3¢ deKTUBHOCTL YEOPKHU

O6pbIBKM Bymaru, ApeBecHasi CTPYXKa, Mbib U T. 4.

06Lwunii Bec

Okono 85 kr

MpubnunsntensHo 187 dpyHTOB

FabapuTHble pasmepbl

840 x 600 x 675 Mm

33,07 x 23,62 x 26,57 groiimoB

Martepuan kopnyca

PC+ABS

XapaKTepI/ICTI/IKI/I 3KpaHa

XK-3kpaH 10,1 groimoB

MeTog HaBuraummn

3D-nnpap+VSLAM

CKOpOCTb ABVXEHUA

0,2~1,2 m/c (perynupyeTcs)

0,66 ~3,94 dyT/c (perynupyetcs)

YpoBeHb LLyMa BO Bpemsi y6opku

<7546

MwuH1ManeHasa WrpyiHa Npoxoaa

75 cm

29,5 proiima

MakcrmansbHas BbicoTa

20 MM 1K CTaHAAPTHbIE
aBTOMOGWbHbIE Nexavve

0,8 gtoiMa Unm CTaHZapTHble
aBTOMOGU/IbHbIE iexXavne

npenaTcTema . . o
nonvuenckme He Bbiwe 50 MM nonuvuerickue He Boiwe 1,97 aoima

MakcManbHbIA yron yKioHa 8°

MakcmanbHas WwypuHa 3asopa | 30 mm 1,18 grovima

LLinpuHa y6opku (C 60KOBbIMUN

MpumepHo 70 cm

MpumepHo 27,6 aroiima

LeTkamm)
EMKOCTb MeLUKOB ANst MblAn 35n 7,95 rannoHa
OnepaLuoHHas cuctema Android

KOMMyHI/IKaLU/IOHHaﬂ CceTb

Moaaepxka 4G, Wi-Fi, Bluetooth, Lora unu 2,4 Ty, (40N0oAHUTENBHO)

Mo6unbHOE NpuIoXeHe

MoaaepxviBaeTcs

Pexxm paboTbl

PyuHoi/ABTO

DYHKLMA aBTOMATUYECKOW
3apsaaku

MoaaepxunBaeTcs (TpebyeTcst AONONHMTENbHAs 3apsifHas CTaHLusA)

Pabouas cpepa

Temnepatypa: -10 °C ~ 45 °C;
BnaxHocTb: < 90 %

Temnepatypa: 14 °F ~ 113 °F;
BnaxHocTb: < 90 %

Ycnosus 3apagkun

Temnepatypa: 0°C ~ 40°C,
BNAXHOCTb: < 90 %

Temnepatypa: 32 °F ~ 104 °F;
BnaxHocTb: < 90 %

Ycnosusa xpaHeHus

Temnepatypa: -20°C ~ 70°C
BnaxHocTte: < 90 %

Temnepatypa: -4 °F ~ 158 °F;
BnaxHocTb: < 90 %

BbicoTa akcnnyaTtauum (Hag,
YpOBHEM Mops)

<2000 m

<6561,7 hyTa

MoAXoAsLLE TUMbI NOKPbITAIA

MonnpoBaHHbIVi 6eTOH, 3MOKCMAHAA CMON1A, PE3VHOBOE MOKPbITUE, 06bIYHbIV

KUpnnY, kepamnyeckasa nanTka n 1. 4.

Knacc 3awutel

1P54

(* PacyeT BpemeHV paboTbl akKyMynsTopa ANs Kax/Aoro pexuma y6opky NpousBoAUTCSA NpU CTaHAapTHOM HacTpolike
nepezauyun. Mpu 3TOM y4nTbIBaETCS, YTO HayalbHbI 3apsy akkymynstopa coctasaseT 100 %, a KoHeYHbIi — 10 %.)
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3. Aicnonb3oBaHWe NpoAyKTa

3.1 YKa3aHuA no Ncnosib30BaHMIO KHOMOK

BknoueHme nuTaHums:

HaxxmuTe 1 yaepxuBaiiTe KHOMKY NATaHWA B TeUYEHVE 6 C; HUXKHASA CBETOAVOAHAsA M0I0Ca HAaUHEeT CBETUTLCS CUHMM LiBETOM.
Bbik/NlOYeHMe NUTaHnA:

HaxxmuTe 1 yaepxvBaiiTe KHOMKY NUTaHWA 0KONMO 12 ceKyH/, NMoKa 3KpaH He BbIK/IKUMTCS, YTO yKasblBaeT Ha ycneluHoe
BblK/lOYEeHNE po60Ta.

MpuoctaHoBKa pa6oThbl:

KocHuTeck 3KkpaHa, 4Tobbl MPUOCTaHOBUTL ABMXEHME poboTa. KocHUTeCh SkpaHa MOBTOPHO, YTO6bI MPOAOIXKNTL
BbIMOJIHEHME onepaynn.

ABapuiiHbI OCTaHOB:

B 3KCTpeHHOI7\ CUTYyauun HaxXxMumnTe nepexknto4aTesib aBapI/II7IHOIZ OCTaHOBKW, 4TO6bl OCTAHOBUTL ABVXXeHne p060Ta.
MoBepHMWTEe KHOMKY aBapuINHOro 0CTaHOBa MO YacoBOW CTpesnke 1 BO306HOBMTE onepawuio, cieayst MHCTPYKLMAM Ha SKpaHe.

BHUMaHMe! A

Mepes HauanoM aBTOMATUYECKOW Y6OPKM ybeanTech, YTO PO6OT BK/KOUEH 1 PACMIONOXKEH MOZ UV Nepej,
BU3yasibHbIM MapkepoM (B 3aBUCHMOCTM OT MONOXEHWA MapKkepa) ANs YCNeLIHOro No3nLMOHNPOBaHNA B
HayasnbHO TouKe.

3.2 IHCTPYKLMM N0 MUCMNOJIb30BaHMIO AepXKaTens

Korpa Bam Hy>XHO 6yAeT NOATONKHYTb po60Ta, MOAHMMUTE pyuKy. Korga po60oT HaxoAWTCs B OXUAAGHUN Unn paGoTaeT
aBTOMaTUYecKku, onycTuTe pyyKy.

B3aI/IMO,ClEIZCTBOBaTb C 3KpaHOM MOXHO AByMA crnocobamu: OTKPbITb 3al1Ty 3KpaHa 1N HanpamMyro B3aI/IMOAEIZCTBOBaTb C
5KPaHOM, 60 CHSATb 3KPaH € Po60Ta 1 yNpaBAsTb UM, AepXa ero B pykax Unv MpuKpenme K pyuyke.

* Pyyka 1 akpaH poboTa CbeMHble.
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4. TexHU4Yeckoe o6cny)KuBaHue U yxon,

1. C6oi npw 3anycke: MpoBepbTe ypoBeHb 3apsja 6aTapen. 3apaaviTe 6aTapeto, eCivi OHa paspsxeHa.
2. He ypaetcs ybpatb Mycop:

a). MblnecbopHVK NosoH. CHUMUTE MbINeC6OPHIIK 1 OUUCTUTE ero Nepes nepesanyckom poboTa.

b). MpoBepbTe LieTky. EcAn WeTKa CUNbHO N3HOLLEHa, 3aMeHNTe ee Ha HOBYIO LLIeTKY.

KOMI'IDHeHTbI, Tpe6yl0|.|.l|l/le TeXHN4YeCKoro O6C}'Iy)KVIBaHI/IF|

KoMnoHeHTbI ans YacTtoTa npoBepku MeToza TeXHMUECKOro 06CNyXXMBaHWS

Texo6CyXMBaHNS

BegyLume Koneca v ponvku ExeHesensHO OuunLaliTe NOBEPXHOCTL C MOMOLLbH YNCTOM
TKaHM

Buaeogatuviku n nuaap EXXeHesenbHO OunLLaliTe C MOMOLLBH MSITKO CyxOl TKaHW nnv

cpeAacTBa ANa OUNCTKM ONTUKN

Mebinec6opHUK Monmecaua YaanuTe Mycop, OCTaBLUMIACA BHYTPU
nbliecbopHuka. Mpu HEO6XOAMMOCTIN NpoMoLiTe
BOZOW 1 y6eAnTeCh, YTO OH MOJTHOCTBLIO CyXOW
nepes, NOBTOPHOUI YCTaHOBKOW

Bo3ayLWHbIA GubTP Monmecsaua 3anyckaliTe aBTOMaTUYECKY0 OUMCTKY OT MbIAn
VN CHMaiiTe BO3AYLUHbIA GUABTP AN ero
OUNCTKN

5. Mocnenpopa>kHoe ob6cny>XmMBaHue

Komnanwusa Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd npesocTaBnsieT 6ecnnaTHoe rapaHTuitHoe 06CyxrBaHve B TeueHne
[eNCTBYIOLLEro rapaHTUInHOrO CpoKa (Ha pasinyHble KOMMOHEHTLI MOTYT 6bITh YCTaHOBNEHb! Pa3/iNyHble rapaHTUiiHble
cpoku). CTOMMOCTb MOCNENPOAAXKHOT0 06CNYXMBaHVSA B 3TOM Cyyae 6yaeT Bo3MelL,eHa komnaHwueli Pudu. Mocne
OKOHYaHWS rapaHTUIMHOro CpoKa UV NPY NPOYNX 06CTOATENLCTBAX, He NonaAatoLLmX Mo yCnoBus 6ecnnaTHoro
FapaHTMVIHOFO O6C11y)KVIBaHI/Iﬂ, 6y,qu B3MaTbCA onpejeneHHaa cymma B COOTBETCTBUM C AeﬁCTBmeMMM pacueHkamMmun.
M03BOHMWTE Ha ropaYyHo JIMHWIO NMOCNENPOAAXKHON NOAAEPXKKYM, YTOBLI MONYHNTL NOAPOGHbBIE CBEAEHMWS O MOANTHIKE
NMoCNEenpPoAAXKHOro 06CYXXMBAHWS 1 yCIyrax peMoHTa. MofnTrKa NocIenpoAaXkHOro 06CyXX1BaHVIs Takoke NpriBejeHa B
PykoBoacTBe no skcnayataumm po6ota PUDU MT1 Vac.

3n. nouTa: techservice@pudutech.com
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6. UHdopmaLusa o cooTBeTCTBUM TpeboBaHUAM
6.1 UHdopmauusa 06 yTunmsauum v nepepabotke

3agava MpekTrBbl 06 yTUAM3aLMM OTXOA0B MPOU3BO/ACTBA 31EKTPUYECKOro 1 3/1eKTPOHHOro obopyaosaHus (WEEE) —
MUHUMU3aLMs BO3AECTBUS, OKa3blBAEMOro 31eKTPUYECKMM 1 3/1eKTPOHHBLIM 060PYA0BaHMeM, Ha OKPY>KatoLLyto cpesy
3a CYeT NonynsprsaLmMy NPoLLeCccoB MOBTOPHOIO MCMO/bL30BaHUSA U MepepaboTky, a Takke 3a CHeT CoKpalleHus ob6bema
3aXOPOHSIEMbIX OTXOZ0B 3/1eKTPLNYECKOro 1 31eKTPOHHOro o6opyaoBaHust. CUMBO/IbI, pa3MeLLieHHble Ha HacTosiLLEeM
NpoAyKTe UM ero ynakoBke, 03Ha4atoT, UTO 3TOT MPOAYKT AOIXKEH 6bITb YTUAN3NPOBAH OTAENBHO OT 6bITOBbLIX OTXOZ0B
rnocse OKOHYaHWs cpoka cyx6bl. ObpaTuTe BHUMaHME: Bbl HeceTe OTBETCTBEHHOCTb 3a YTUAN3ALINI0 3/1eKTPOHHOTO
060pyA0BaHVA B LIeHTPax nepepaboTku B LieISX COXPaHEHVS NMPUPOAHbIX PeCcypcoB. B Kax /o cTpaHe HaxoAsTCs
CO6CTBEHHbIe LieHTPbI NepepaboTki 31eKTPUYECKOoro 1 31eKTPOHHOro o6opyaoBaHus. [nsa nonyydenns nHbopmaumum

0 MecTe NpuemKu nepepabaTtbiBaeMblX OTXO0B CBSXXMTECH C COOTBETCTBYIOLLEN OpraHM3aLved, oTBeyatoLLeit 3a
YTUAN3ALIMIO OTXOZ0B NEKTPUUECKOro 1 3/1eKTPOHHOI0 060PYA0BaHUS, MECTHLIMU OpraHaMun BAacTvi UK Cnyx60i
YTUAM3aLMK 6bITOBBIX OTXOA0B.

Mpexae yem BKIHUNTb INEKTPUUECKOE U/N 3N1EKTPOHHOE 060pyA0BaHMe B MPOLECC C60pa OTXOAOB UV nepeaatb
€ro Ha 06BEKTbI MO YTUIN3ALMM OTXOA0B KOHEUHbIV NoNb30BaTeNb 060PYAOBaHWS, UCMOb3YoLLEero 6aTapen n/uam
AKKYMYNIATOPLI, A0J/1XKEH N3B/IEYb 6aTapeI/I N aKKyMynAaTopbl U YTUIN3NPOBATb UX OTAE/IbHO.

6.2 3asBneHue 0 COOTBETCTBMU NpaBuiam d)ep,epanbl-loﬁ KOMUCCUU NO CBA3U

Cnepytowaa nHpopmaLma otHocuTcst kK Pudu Robotics.

370 060pyA0BaHMe NPOLLIO UCMbITAHMS 1 COOTBETCTBYET OrpaHnyeHnsM 415 LydpoBoro ycTpoiicTBa Knacca B cornacHo
yacTun 15 Mpaswn FCC. 3Tv orpaHnyeHnst obecrneydnBatoT NpYeMAemMyto 3aLmTy OT BPeAHbIX MOMEX B XKW/bIX MOMeLLeHNsX.
370 060pyAOBaHMe reHeprpyeT, NCMOb3yeT U MOXET U3/lyYaTb PaANOYACTOTHYIO SHEPTUIO U, €C/IN OHO YCTaHOB/IEHO 1
NCMONb3YeTCs He B COOTBETCTBUM C UHCTPYKLMISIMU, MOXET BHOCUTL BPejHbIe MOMEXU B CUCTEMbI PaaVocBsi3v. OAHaKo HeT
rapaHTUK, YTO NOMeXU He NPOoV30MAYT B KOHKPETHO ycTaHoBKe. Ecv 3To 06opysoBaHve co3aaeT BpeAHble MomMexu Ans
paavio Ny TeNeBU3NOHHOTO NPreMa, KOTopble MOXHO OMpeAenTb, BbIKNOUMB 1 BK/IKOUNB 060pYyA0BaHIE, MOIb30BaTeNtO
pekomMeHayeTcss NoNbITaTbCA NCAPABUTb MOMEXV O4HUM NI HECKONTbKMIN U3 Cnefyrouinx crnoco6oB:

+ MNepeopueHTVpyiTe NN NepemMecTTe MPUEMHYHO aHTEHHY.

+ YBenunubTe paccTosiHMe Mexay 060pyA0BaHNEM U MPUEMHUKOM.

+ MoakntounTe 060pyAOBaHE K PO3eTKE B IMHWN, OTIVYHOW OT TOW, K KOTOPOI NMOAKAOYEH NPUEMHUK.

+ O6paTuTech 3a MOMOLLbIO K AUIEPY U OMbITHOMY PaAno/TeNeBM3NOHHOMY TEXHUKY.

370 yCTPOWCTBO COOTBETCTBYET YacTi 15 npasun FCC. PaboTa NOAYNHSETCA CeAYIOLLM ABYM YCIOBUSIM:

* 370 yCTpOVICTBO He A0/DKHO ABNATECA UCTOUYHUKOM MoMeX.

+ 370 yCTPOWCTBO AOMKHO paboTaTk B YCNOBUAX MOMEX, BK/IKOYas T€, YTO MOTYT BblI3blBaTb 60V B ero paboTe.

6.3 3asiBNIeHUe 0 COOTBETCTBUMU TpeboBaHuAM Industry Canada

370 YCTPOICTBO COOTBETCTBYET CTaHAapTam RSS, He Tpebytowym nuueHsun ot Industry Canada. Pa6oTa noguunHseTca

cneAyoLLVIM ABYM YCNIOBUAM:

* DTO YCTPOICTBO He 0/MKHO ABNATHLCA UCTOUHUKOM MOMEX.

+ DTO YCTPOICTBO AOMKHO paboTaTh B yC/NOBUSIX MOMEX, BK/IKOUas Te, UTO MOTYT Bbi3blBaTb C60M B €ro pa6oTe.

L'émetteur/récepteur exempt de licence contenu dans le présent appareil est conforme aux CNR d'Innovation, Sciences et

Développement économique Canada applicables aux appareils radio exempts de licence. Lexploitation est autorisée aux

deux conditions suivantes :

+ L'appareil ne doit pas produire de brouillage;

+ L'appareil doit accepter tout brouillage radioélectrique subi, méme si le brouillage est susceptible d'en compromettre le
fonctionnement.
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Copyright © 2025 Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd. Tim haklari sakhdir.

Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd.'nin yazili izni olmadan hicbir kisi veya kurulus bu kullanici rehberinin igerigini kismen
veya tamamen taklit edemez, kopyalayamaz, yaziya dékemez ya da tercime edemez veya bu kullanici rehberini herhangi bir
sekilde (elektronik olarak ya da fotokopi, kayit vb. yoluyla) kar amacl dagitamaz. Bu kullanici rehberinde saglanan urin
ozellikleri ve bilgiler yalnizca referans amaclidir ve énceden haber verilmeksizin degistirilebilir. Aksi belirtiimedik¢e bu
kullanici rehberi, yalnizca kullanim talimatlari olarak tasarlanmistir ve hicbir beyan, herhangi turde bir garanti olarak kabul

edilemez.
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1. Guvenlik Talimatlari

1.1 Elektrik Kullanimina iligkin Talimatlar

Robotu sarj etmek icin orijinal olmayan sarj cihazlarini kullanmak kesinlikle yasaktir. Sarj cihazinizin arizal oldugu tespit
edilirse lGtfen sarj cihazinizi derhal degistirin.

Lutfen ilk kullanimdan 6nce pili %100 sarj edin.

Robotun pilinin verimliligini ve dmrind saglamak icin lutfen pil seviyesini her zaman %10'un tzerinde tutun.

Pil seviyesi %10'un altina dusttgiinde robot distk pil durumundadir ve en kisa strede sarj edilmesi gerekir.

Pil seviyesi %2'nin altina disttgunde robot pil koruma moduna girer ve tekrar sarj edilene kadar gérevleri yerine
getiremez.

Robot uzun sire kullanilmayacaksa litfen gui¢ anahtarini “kapali” konuma getirin.

Robot uzun sire kullanilmadan beklediyse tekrar kullanmadan énce lutfen tamamen sarj edin.

1.2 Kullanim Talimatlari

Bu riin tekerlekli otomatik bir temizlik robotudur, yalnizca diiz yiizeylerde kullanin. Litfen pirizIi veya asfaltlanmamis
yuzeylerde kullanmayin.

Latfen gunes i1sigina maruz birakmaktan kaginin.

Makineyi yagmurlu, karli veya siddetli hava kosullarinda temizlik gérevleri icin kullanmayin.

Robot engeller veya diger faktérler nedeniyle yanlis bir konuma girerse lttfen gorevi derhal duraklatin ve gérevi devam
ettirmeden 6nce robotu dogru glizergaha geri itin.

Calisma sirasinda robotu strtklemeyin. Robotu itmeniz veya tasimaniz gerekiyorsa litfen 6nce hareketini durdurmak icin
ekrana dokunun.

Glg agikken robotu hareket yéninun tersine dogru itmeyin.

Anormal harekete veya konum kaybina neden olabileceginden robotun sensérlerini kapatmayin.

Cihaza zarar verebileceginden ekrana vurmayin veya zorla basmayin.

Robotun Uzerine herhangi bir nesne koymayin ve agik alev veya mutfak aletleri koymayin. Yanici kati, gaz veya sivilari
tasimamalidir.

Robot hareket halindeyken gegici ayarlamalar yapmayin. Tim islemler, robotu duraklatmak icin ekrana dokunduktan
sonra yapilmalidir.

Robot agikken temizlik veya bakim islemleri yapmayin.

Kullanmadan énce, robotun ¢alismasi sirasinda striklenmesini 6nlemek icin zemindeki tim kablolarin ve tellerin diizglin
sekilde saklandigindan emin olun.

Guvenligi saglamak icin lGtfen robotun 1,2 m/sn (3,94 ft/sn) veya altinda bir hizda ¢alistigindan emin olun.

Robotun otomatik engel algilama sisteminde kér noktalari vardir. Guvenlik kazalarina neden olabileceginden robot
yuksek hizda hareket ederken aniden 6niint kapatmak kesinlikle yasaktir.

Robotu tasirken litfen ¢6p kutusunun bosaltildigindan emin olun. Cihaz zarar gérebileceginden tasima esnasinda
robotun egik tutulmasi kesinlikle yasaktir.

1.3 Cevreye Dair Talimatlar

Kisisel yaralanmalari veya ekipman hasarini énlemek icin robotu ylksek sicaklik, ylksek basing veya yanici ve patlayici
ortamlarda kullanmayin veya sarj islemleri gerceklestirmeyin.

Robotu ve aksesuarlarini siradan evsel atik olarak atmayin. Litfen robotun ve aksesuarlarinin bertarafi konusunda yerel
dizenlemelere uyun ve geri ddnusimu destekleyin.

Robot diiz zeminlerde kullanima uygundur. Basamaklarin, dik egimlerin veya asiri kalabalik alanlarin oldugu ortamlarda
kullanilmasi énerilmez.

Robotun asiri yaglh zeminlerde ya da su birikintisi olan zeminlerde kullaniimasi 6nerilmez.

Kullanmadan 6nce, robotun tékezlemesine veya dolasmasina yol acabilecek zemindeki daginik gtic kablolarini veya
kalintilari kaldirin.

Urtini zeminde cikintilar olan konumlarda (kapi esikleri, zemin prizleri vb. gibi) kullanirken lutfen cikintilarin yiksekliginin
20 mm'den az oldugundan emin olun. Eger bir hiz timsegi varsa hiz timseginin yuksekligi 50 mm'den az olmalidir.
Robot, 75 cm'den (20,53 ing) fazla gecis genisligine gerek duyar ve uzun koridorlar i¢in 85 cm'den (33,46 ing) fazla genislik
sorunsuz hareket icin idealdir.

Robot i¢in maksimum egim agisi 8°'dir (temizleme modunda olmadiginda). Robotun kaymasini ve potansiyel riskleri
onlemek icin robotu egimlerde duraklatmaktan kaginin.

Robot yalnizca diz ylzeylerde temizlik icin uygundur (temizleme modunda). Robotu gézle gérulir egimli ylzeylerde

(> 3°) temizlik islemleri igin kullanmayin.

Merdiven kenarlari veya yokus asagi egimlerin girisleri gibi robotun diisme riski olan alanlara citler veya diger koruyucu
bariyerler kurun.
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2. Uriin Bilesenleri

2.1 Giris

PUDU MT1 Max robotu, karmasik, biytk 6lcekli ortamlar icin tasarlanmis, otonom sarj destekli profesyonel bir stiptirme
robotudur. Temel avantaji, cesitli sert ylzeylerin temizlik ihtiyaclarini karsilama yeteneginde yatmaktadir ve esasen
havaalanlari, tren istasyonlari, konut atriyumlari ve otopark garajlari gibi karmasik konumlari hedeflemektedir. Bu, genel
temizlik kalitesini artirirken musteriler icin maliyetleri azaltir ve verimliligi artirir.

2.2 Paket icerigi

Ana Unite x 1, Sarj cihazi x 1, Yan fircalar x 2, Déner firca x 1, PUDU MT1 Max Kullanim Kilavuzu x 1, Uygunluk Sertifikasi x 1,
Konumlandirma kodu x 1, Uyari diregi x 1, Yikseltilmis uyari 1sigi x 1

2.3 Gorliiniim ve Bilesenler

) o Kulp

@ Gicanahtan digmesi

o
9 Acil durdurma digmesi
0 . o
° @ vsiavikamera
° g © ooekan

@ ckran koruyucu
0 3D LiDAR

@ sudamiasisensori
© reBramera

@ ovveniikisian

@ roeo

@ roskamera

® ilversk

@ 5o elekerot plakasi
® roeo

@ seri vagiant nokeasi kapadi

® siris tekerlegi
@ cvrensel tekerlek

@ sipurme istevi goren yan firca

Gikarilabilir siiptirme islevi
géren doner firca

@) Ak kutusu sizdirmazik lastigi

@ supurme islevi géren doner
fircaya ait sizdirmazlik lastigi

® Havaritresi
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2.4 Teknik ozellikler

Ozellikler Agiklama

Model

MTBCO03

Calisma gerilimi

DC 23v~29.2v

Gug girisi AC 100V ~ 240V, 50/60 Hz
Gug cikist Maks. DC 29,2V, 20 A

Pil kapasitesi 60 Ah

Sarj suresi Yaklasik 3.5 saat

Calisma suresi 5ila 10 saat

Temizleme Kabiliyeti

Kagit parcalari, talas, toz, vb.

Toplam Agirlik

Yaklasik 85 kg

Yaklasik 187 Ib

Toplam Boyut

840 x 600 x 675 mm

33,07 x 23,62 x 26,57 in¢

Govde Malzemesi

PC+ABS

Ekran ozellikleri

10.1ing LCD ekran

Navigasyon yéntemi

3D Lidar+VSLAM

Gezinti hizi 0,2 m/s~1,2 m/s (Ayarlanabilir) 0,66ft/s~3,94ft/s (Ayarlanabilir)
Temizlik Islemi Gurultusu <75dB
Minimum Gegis Genisligi 75 cm 29,5in¢

Maksimum Engel Yiksekligi

20 mm veya 50 mm'nin altindaki
yaygin arag hiz timsekleri

0,8 ing veya 1,97 in¢'in altindaki yaygin
arag hiz timsekleri

Maksimum Egim Agisi

8o

Maksimum Bosluk Genisligi

30 mm

1,18 ing

Temizleme Genisligi
(yan firca ile)

Yaklasik 70 cm

Yaklasik 27,6 ing

Toz torbasi kapasitesi

35L

7,95 galon

Isletim sistemi

Android

iletisim Ag1

4G, Wi-Fi, Bluetooth, Lora veya 2,4G destegi (istege bagh)

Mobil Uygulama

Desteklenir

Isletim modu

Manuel/Otomatik

Otomatik Sarj Ozelligi

Desteklenir (opsiyonel sarj baglanti istasyonu gerektirir)

Calisma Ortami

Sicaklik: -10°C ~ 45°C;
Nem: < %90 RH

Sicaklik: 14°F ~ 113°F;
Nem: < %90 RH

Sarj ortami

Sicaklik: 0 °C ~ 40 °C;
Nem: < %90 RH

Sicaklik: 32 °F ~ 104 °F;
Nem: < %90 RH

Saklama ortami

Sicaklhk: -20°C ~ 70°C;
Nem: < %90 RH

Sicaklik: -4 °F ~ 158 °F;
Nem: < %90 RH

Calisma rakimi

<2000 m

<6561,7 ft

Uygun Zemin Turleri

Cilali beton, epoksi recine, kauguk, siradan tugla, seramik fayans, vb.

Koruma Seviyesi

1P54

(* Her bir temizleme modunun pil émri standart hiz ayarinda pil %100'den baslayip %10'da bitene kadardir.)
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3. Urtiiniin Kullanimi

3.1 Dugme Talimatlari

Gilicli Agma:

Glg digmesine yaklasik 6 saniye boyunca basili tutun ve alttaki LED isik seridi mavi renkte yanacaktir.

Gilicii Kapama:

Glg digmesine 12 saniye boyunca basil tutun. Ekran kapandiginda robot da basariyla kapanmis olur.
Duraklatma:

Galisan robotu duraklatmak icin ekrana dokunun. islemi siirdiirmek igin tekrar dokunun.

Acil durdurma:

Acil bir durumda calisan bir robotu durdurmak igin acil durdurma digmesine basin. Acil durdurma digmesini saat
yonunde cevirin ve ekrandaki ipuglari uyarinca calismaya devam edin.

Dikkat: )\

Otomatik bir temizlik gérevine baslamadan énce robotun agik oldugundan ve baslangi¢ pozisyonunda basarili
bir sekilde konumlandirilmasi icin gérsel isaretginin altina veya énuline (isaretcinin konumuna bagl olarak)
yerlestirildiginden emin olun.

3.2 Kulp Talimatlari

Robotu itmeniz gerektiginde kulpu kaldirin. Robot bostaysa veya otomatik olarak ¢alisiyorsa kulpu indirin.

Ekrani kullanacaginizda iki secenek mevcuttur: Ekran koruyucu acabilir ve dogrudan ekranla etkilesim kurabilirsiniz veya
ekrani robottan gikarip elinizde tutarak ya da kulpa takarak kullanabilirsiniz.

* Robot kulpu ve ekran, ¢ikarip takilabilir sekilde tasarlanmistir.
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4. Bakim ve Temizlik

1. Baslatma hatasi: Pil seviyesini kontrol edin. Pil tiikenmisse sarj edin.

2. Cop temizleme basarisiz:
a). Toz kutusu doludur. Robotu yeniden baslatmadan énce toz kutusunu gikarip temizleyin.
b). Fircay! kontrol edin. Ciddi sekilde asinmissa yeni bir firca tertibatiyla degistirin.

Bakim Bilesenleri

Bakim Bilesenleri ‘ Frekansi Kontrol Etme ‘ Bakim Yontemi

Suris Tekerlekleri ve Haftalk Yiizeyi temizlemek igin temiz bir bez kullanin
Kastorler

GOorus Sensorleri ve Lazer Haftalik Temizlik icin yumusak, kuru bir bez veya lens
Radar temizleyici kullanin.

Toz kutusu 15 gln Toz kutusunun igindeki kalan ¢opleri temizleyin.

Gerekirse, su ile durulayin ve tekrar takmadan
once tamamen kuru oldugundan emin olun

Hava Filtresi 15 gun Lutfen otomatik toz giderme islemini calistirin
veya hava filtresini temizlemek igin ¢ikarin

5. Satis Sonrasi Hizmet

Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd gecerli garanti déneminde Ucretsiz garanti hizmeti sunar (garanti dénemi farkl
bilesenler icin farkllik gosterebilir). Satis sonrasi servis tcretleri Pudu tarafindan karsilanacaktir. Garanti stresinin disinda
olan veya Ucretsiz garanti kapsaminda olmayan durumlarda normal fiyata gére belirli bir Gcret tahsil edilecektir. Satis
sonrasi servis politikasi ve onarim hizmetleri ayrintilari icin litfen satis sonrasi yardim hattini arayin. Politika, PUDU MT1
Vac isletim Kilavuzunda da bulunabilir.

E-posta: techservice@pudutech.com
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2.4 BETRRE
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